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Lenze macht vieles
einfach für Sie.
Wir erarbeiten gemeinsammit Ihnen die beste Lösung
und setzen Ihre Ideen mit Begeisterung in Bewegung.
Ganzgleich, obbei derOptimierungeiner bestehenden
oderderEntwicklungeinerneuenMaschine.Wir streben
nach Einfachheit und suchen darin die Perfektion. Das
steckt in unseremDenken, in unserenDienstleistungen
und in jedem Detail unserer Produkte. So einfach ist
das!

321

Lösungen erarbeitenKonzepte erstellenIdeen entwickeln

Unsere einfache Formel für zufriedene Kun-
den: Eine aktive Partnerschaft mit kurzen

In IhrenMaschinenaufgaben sehenwir will-
kommeneHerausforderungen.Wirunterstüt-

Sie wollen die beste Maschine bauen und
habenschonerste Ideendafür?Dannbringen

Entscheidungswegen und einem individuellzen Sie mit unserem umfangreichen Know-Sie diese mit uns zu Papier: angefangen bei
abgestimmten Angebot. Auf Grundlage die-how und liefern wertvolle Anstöße für Ihrekleinen Innovationsschritten im Detail bis
ses einfachen Prinzips begegnen wir schonInnovationen.DieeinzelnenBewegungs-undhin zu komplett neuenMaschinen. Gemein-
seit langemden immer speziellerwerdenden
Kundenbedürfnissen imMaschinenbau.

Steuerungsfunktionen betrachtenwir dabei
ganzheitlich und erarbeiten durchgängige

sam entwickelnwir ein auf Ihre Anforderun-
genabgestimmtes, intelligentesundnachhal-
tiges Konzept. Antriebs- undAutomatisierungslösungen für

Sie: so einfach wie möglich, so umfassend
wie nötig.

54

Betrieb sichernMaschinen herstellen

Produktivität, Zuverlässigkeit und täglich
neue Spitzenleistungen – das sind unsere

Funktionsvielfalt im Einklang: Als einer der
wenigenKomplettanbieter könnenwir Ihnen

entscheidendenErfolgsfaktoren für IhreMa-für jedeMaschinenaufgabegenaudieProduk-
schine. Nach der Auslieferung bieten wir Ih-te liefern, die Sie auch wirklich benötigen –
nendurchdachte Service-Konzepte für einennicht mehr und nicht weniger. Hierfür steht
dauerhaft sicheren Betrieb. Im Fokus stehtunser L-force Produktportfolio, eine konsis-
hier die kompetente Unterstützung durchtente Plattform für die Realisierung von An-

triebs- und Automatisierungsaufgaben. dasexzellenteAnwendungs-Knowhowunse-
rer erfahrenen Spezialisten im Aftersales.



Aus Prinzip:
Immer die passen-
den Produkte.

Das umfangreiche Lenze L-force Produktportfolio folgt
einem ganz einfachen Prinzip. Denn die Funktionen
unserer fein skalierten Produkte sind der Base-Line,
State-Line oder High-Line zugeordnet.

Ihr bedeutender Vorteil: Dadurch erkennen Sie schnell,
welche Produkte für Ihre Anforderungen die beste Lö-
sung ergeben.

Starke Produkte mit großer Wirkung:
• Einfaches Handling
• Langlebige Qualität
• Zuverlässige Technologien am Puls der Zeit

Lenze-Produktewerden in einemeigenen Testlabor auf
Herz und Nieren überprüft. So garantieren wir Ihnen
einedauerhafteQualitätund lange Lebensdauer.Außer-
dem gewährleisten Ihnen fünf Logistikzentren die
weltweite Verfügbarkeit und schnelle Lieferung Ihrer
ausgewählten Lenze-Produkte. So einfach ist das!
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Kurzzeichenlegende

Bemessungsdrehzahl[r/min]nNWirkungsgrad[%]η100 %
Leistungsfaktorcos ϕ Bemessungsleistung[kW]PN

Höchstschaltarbeit[J]QEIsolationsfestigkeit[kV/µs]du/dt
Min. Axialkraft[N]Fax,- Isolationswiderstand[Ω]R

Min. Isolationswiderstand[Ω]RMax. Axialkraft[N]Fax,+
Max. Eingangsfrequenz[Hz]fin,max Ständerimpedanz[Ω]R1

Ladewiderstand[Ω]R2Grenzfrequenz[kHz]fmax
Max. Schaltfrequenz[kHz]fmax Läuferimpedanz[Ω]R2

Ständerimpedanz[Ω]RUV 150 °CBemessungsfrequenz[Hz]fN
Max. Radialkraft[N]Frad Ständerimpedanz[Ω]RUV 20 °C

Übergangsschalthäufigkeit[1/h]ShüAufstellungshöhe[m]Hmax
Stillstandsstrom[A]I0 Auslösetemperatur[°C]T

Bemessungstemperatur[°C]TMax. kurzzeit. Zwischenkreisstrom[A]Imax
Max. Strom[A]Imax Max. Lagerungs-Umgebungstemperatur[°C]T

Max. Oberflächentemperatur[°C]TMax. Stromaufnahme[A]Imax
Max. Strombelastbarkeit[A]Imax Max. Transport-Umgebungstemperatur[°C]T

Min. Lagerungs-Umgebungstemperatur[°C]TMax. Zwischenkreisstrom[A]Imax
Bemessungsstrom[A]IN Min. Transport-Umgebungstemperatur[°C]T

Umgebungstemperatur[°C]TMassenträgheitsmoment[kgcm²]J
Massenträgheitsmoment[kgcm²]JMB Verknüpfzeit[ms]t1

Trennzeit[ms]t2Spannungskonstante[V /1000
rp]

KELL 150 °C
Max. Betriebs-Umgebungstemperatur[°C]Topr,max

Drehmomentkonstante[Nm/A]Kt0 150 °C Min. Betriebs-Umgebungstemperatur[°C]Topr,min
Hauptinduktivität[mH]L Max. Eingangsspannung[V]Uin,max
Ständerstreuinduktivität[mH]L1ϭ Min. Eingangsspannung[V]Uin,min
Rotorstreuinduktivität[mH]L2ϭ Max. Netzspannung[V]Umax
Bemessungsinduktivität[mH]LN Min. Eingangsspannung[V]Umax
Masse[kg]m Min. Netzspannung[V]Umin
Stillstandsdrehmoment[Nm]M0 Bemessungsspannung[V]UN, AC
Max. Stillstandsmoment[Nm]M0, max Bemessungsspannung[V]UN, DC
Mittleres dynamische Drehmoment[Nm]Mav Läuferimpedanz[Ω]Zro
Max. Drehmoment[Nm]Mmax Impedanz[Ω]Zrs
Bemessungsdrehmoment[Nm]MN Ständerimpedanz[Ω]Zso
Eckdrehzahl[r/min]neto
Drehzahl[r/min]nk
Max. Drehzahl[r/min]nmax
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Kurzzeichenlegende

Communauté EuropéenneCE
Canadian Standards AssociationCSA
Deutsches Institut für Normung e.V.DIN
Elektromagnetische VerträglichkeitEMV
Europäische NormEN
Zertifikat für die russische FöderationGOST
International Electrotechnical CommissionIEC
International Mounting CodeIM
International Protection CodeIP
National Electrical Manufacturers AssociationNEMA
Zertifikat für die UkraineUkrSEPRO
Underwriters Laboratory Listed ProductUL
Underwriters Laboratory Recognized ProductUR
Verband deutscher ElektrotechnikerVDE
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Produktschlüssel
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Produktschlüssel
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Produktinformationen

Der robustemechanische Aufbaumit verstärkter Lagerung, die hohe
Schutzart und der Stator-Vollverguss erhöhen die Betriebssicherheit
auch bei rauen Umgebungsbedingungen.

Wenn hohe Anforderungen an Dynamik und Präzision bei geringem
Bauvolumengefordertwerden, sinddie Servo-SynchronmotorenMCS
die richtige Entscheidung.

VorteileMit einem Leistungsbereich von 0.25 kW bis 15.8 kW und einem
Nenn-Drehmomentbereich von 0.5 Nm bis 72 Nm, mit Spitzenmo- • Hohe Dynamik durch geringe Massenträgheitsmomente
mentenbis 190 NmlassendieseMotorenkeineWünscheoffen,wenn
kompakte und dynamische Antriebstechnik benötigt wird.

• Kompakte Bauformmit hoher Leistungsdichte
• Kühlung wahlweise ohne oder mit Axialfremdlüfter

Die Statorwicklung der MCS-Motoren wird in der innovativen Sinus-
Einzelpol-Technologie – kurz SEpT–aus einzelnenSpulen zusammen-

• Robustes Resolver-Rückführungssystem als Standard
• Alternativ SinCos-Geber für höchste Präzision

gesetzt. Hochwertige Magnetwerkstoffe und speziell ausgebildete • Montage-undServicefreundlichkeitdurchSpeedTec-Steckverbinder
Polformen bilden die Voraussetzungenfür die hervorragenden An- • Optional Klemmenkasten
triebseigenschaften. Das Resultat ist eine deutliche Steigerung der • Schutzart: IP54, IP65 optional
Leistungsdichte, bei gleichzeitiger ReduzierungderMassenträgheits- • cURus-approbiert, GOST-zertifiziert, CE-, RoHS-konform
momente. Die minimalen Rastmomente bieten hervorragende • Glatte Oberfläche
Rundlaufeigenschaften und stellen somit ein exzellentes Regelungs-
verhalten sicher.

• Sinus-Einzelpol-Technologie
• Optimale Rundlaufeigenschaften
• Nahezu rastmomentfrei
• Elektronisches Typenschild

Servo-Synchronmotor MCS09
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Funktionen und Eigenschaften

MCS19MCS14MCS12MCS09MCS06
Bauform

B5-FF215B5-FF165B5-FF130B5-FF100B5-FF75
Wellenende ( jeweils mit und ohne
Passfeder)

28 x 6024 x 5019 x 4014 x 3011 x 23
A-Lagerschild

nicht öldicht
Bremse

DC 24 VDC 24 VPermanentmagnetbremse
DC 24 V, verstärkt

Drehzahl- undWinkelgeber

Resolver
SinCos- Single- / Multi-turn

Kühlung

selbstgekühltOhne Lüfter

230 V; 50 HzFremdlüfter axial, 1-ph.
115 V; 60 Hz

Temperatursensor

KTYTemperaturfühler

2x PTC zusätzlich (3-ph. Überwachung)Kaltleiter
Motoranschluss Rundsteckverbinder

Leistung + BremseLeistung + Bremse
Geber + TemperatursensorGeber + Temperatursensor

Fremdlüfter
Motoranschluss Klemmenkasten

Leistung + Bremse + Geber + Temperatursensor
Wellenlagerung

Rillenkugellager mit hochtemperaturbeständigem Fett, Dichtscheibe bzw. DeckscheibeLagerart

B-SeiteLage des Festlagers
Farbe

RAL9005M

ƒ Klemmenkasten nicht möglich bei Fremdlüfteranbau.
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Dimensionierung

Drehzahlabhängige Sicherheitsfunktionen

1-Geber-Konzepte mit Resolvern

Bei der Nutzung nur eines einzigen Rückführsystems im Umfeld von
diesen Sicherheitsanwendungen stellt die zuständige Norm der Si-

Servomotoren können im Antriebssystemmit den Servo Drives 9400
drehzahlabhängige Sicherheitsfunktionen zur sicherenGeschwindig-

cherheitstechnik IEC 61800-5-2 [In der Drehzahl veränderliche elek-keits- und / oder zur sicheren Relativ-Positionsüberwachung realisie-
trische Antriebe Part: 5-2 funktionale Sicherheitsanforderungen] ge-ren. Zur Umsetzung dieser Funktionen dient das in den Servo Drives
sonderteAnforderungenandieVerbindungzwischenRückführsystem9400 integrierbare Sicherheitsmodul SM301. Bei der Projektierung

solcher Anlagen ist der folgende Sachverhalt zwingend zu beachten: undMotorwelle. Dies liegt darin begründet, dass speziell zweikanalig
ausgeführte Sicherheitssystemeandieser Stelle in derMechanik real
einkanalig ausgeführt sind. Konstruiertman diesemechanische Ver-
bindung mit einer massiven Überdimensionierung, dann lässt die
Norm einen Fehlerausschluss gegen den Fehlerfall „Geber-Wellen-
bruch" oder Geber-Wellenschlupf“ zu.
Daher dürfen für die einzelnen Antriebslösungen Beschleunigungs-
grenzwerte nicht überschrittenwerden. Die Grenzwerte entnehmen
Sie den entsprechenden Rückführungsdaten der einzelnenMotorrei-
hen.

Drehzahlabhängige Sicherheitsfunktionen in Verbindung mit dem
Sicherheitsmodul SM301

Für die folgendendrehzahlabhängigen Sicherheitsfunktionen stehen
die in der nachfolgenden Tabelle aufgeführten Motor-Rückführsys-
tem- Kombinationen zur Verfügung:

• Sichere Bewegungsrichtung (SDI)
• Betriebsartenwahlschalter (OMS) mit Zustimmung (ES)
• Sichere Geschwindigkeitsrückmeldung (SSM)

• Sicherer Stopp 1 (SS1) • Sicher begrenztes Schrittmaß (SLI).
• Sicherer Betriebshalt (SOS)
• Sicher begrenzte Geschwindigkeit (SLS)
• Sichere Maximalgeschwindigkeit (SMS)

Sichere Drehzahlüberwa-
chung

RückführungProduktschlüsselGebertypGeberart

Ausführung

PL d / SIL 2
AS1024-8V-K2Single-turn

SinCos-Absolutwert
AM1024-8V-K2Multi-turn

PL e / SIL 3RV03Resolver

bis PL e / SIL 32-Geber-Konzept
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Dimensionierung

Kühleinfluss des Montageflansches

Die Montage an eine thermisch leitfähige / isolierende Platte bzw.
einMaschinengestell hat insbesondere bei den selbstgekühltenMo-
toren Einfluss auf die Erwärmung des Motors.

Die imKatalogangegebenenMotorbemessungsdatengeltenbei einer
Montage aneine in freier Konvektionmontierten Stahlplattemit den
unten aufgeführten Abmessungen:
• MCS06: 270 x 270 mm
• MCS09: 330 x 330 mm
• MCS12 / 14 / 19: 450 x 450 mm

Schwingstärken

MCS19MCS14MCS12MCS09MCS06
Schwingstärke

AIEC/EN 60034-14

1.60[mm/s]Maximaler Effektivwert der
Schwinggeschwindigkeit 1)

Freie Aufhängung1)

ƒ bei n = 600...3600 r/min
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Dimensionierung

Koaxialität und Planlauf der Befestigungsflansche und Rundlauf der
Wellenenden

MCS19MCS14MCS12MCS09MCS06
Abmessungen

[mm]j6b2
[mm]k6d

Abstand

[mm]mMessdurchmesser

[mm]+/- 1zMessuhraufnahme zur
Flanschprüfung
Koaxialität

Normal ClassIEC 60072

0.100.080[mm]yWert
Planlauf

Normal ClassIEC 60072

0.100.080[mm]yWert
Rundlauf

Normal ClassIEC 60072

0.0400.035[mm]xWert

ƒ Grenzwerte zur Kontrolle von Rundlauf der Wellenenden sowie
KoaxialitätundPlanlaufderBefestigungsflanschenach IEC60072
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Dimensionierung

Hinweise zu den Auswahltabellen

Bitte beachten:Grafische Darstellung der Betriebspunkte
• Bei aktiver Last (z. B. vertikaleAntriebsachsen,Hubwerke, Prüfstän-
de, Abwickler) ist M0 max zu berücksichtigen

• Bei passiver Last (z. B. horizontaleAntriebsachsen) kann inder Regel
Mmax verwendet werden

• Bei Drehzahlen < nk ist inverterspezifisch das erreichbareDrehmo-
ment M0 max kleiner als Mmax

• Bei den Servo-Invertern ist die schaltfrequenzabhängigeÜberlast-
fähigkeit beiWerkseinstellungberücksichtigt.Weitere Informatio-
nen, siehe Katalog Servo-Inverter.

nk
[r/min]

75.0MCS

100
MDSKS

MDFKS

150
MCA

MQA

Weitere Auswahltabellen mit unterschiedlichen Schaltfrequenzen
stehen mit folgender Kennung zur Verfügung:
• DS_ZT_MCS_0001
• DS_ZT_MCA_0001
• DS_ZT_MDSKS_0001
• DS_ZT_MDFKS_0001
DieseKennung (z. B. DS_ZT_MCS_0001) einfach als Suchbegriff unter
www.lenze.de/dsc eingeben und schon bekommen Sie die Informa-
tion in Form eines PDF-Formats.
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Dimensionierung

Hinweise zu den Drehmomentkennlinien

Grafische Darstellung der Drehmomentkennlinien

Bei den Servo-Synchronmotoren werden neben der Dauerbetriebs-
kennlinie (S1) Grenzdrehmomentkennlinien dargestellt, die sich bei
der Auswahl von Servo-Invertern mit Maximalströmen ergeben, die
einemVielfachendesMotorstillstandsstromes (2x I0 ... 4x I0) entspre-
chen.

Kennlinien im Internet

DieDrehmomentkennlinien für InverterMotorkombinationen finden
sie im Internetunterwww.lenze.de/dsc. Dort finden sie alle sinnvollen
Kombinationenmit den Servo-Inverter-Reihen9400, 9300, ECS sowie
den Inverter Drives 8400 Topline. Die Grenzkennlinien sind jeweils
mit denWerkseinstellungen der Inverter ermittelt:
• 9400 mit variabler Schaltfrequenz.
Hierdurch kann imGrenzfall der bis zu6-facheÜberstromgefahren
werden.

• 9300 und ECS mit fester Schaltfrequenz.
• 8400 TopLine mit variabler Schaltfrequenz.

Die Dauerbetriebskennlinien (S1) zeigen die inverterunabhängigen
Motorbemessungswerte.

Weitere Informationen zudenBegriffen SchaltfrequenzundWerkein-
stellung finden sie in der jeweiligen Betriebsanleitung des Servo In-
verters.

V02-de_DE-01/20135.1 - 14

Servo-Synchronmotoren MCS
Allgemeines

5.1



Dimensionierung

Einfluss von Umgebungstemperatur und Aufstellungshöhe

Die Angaben zu den Servomotoren in Tabellen und Diagrammen
gelten für eine maximale Umgebungstemperatur (Topr) von 40 °C
und eine Aufstellungshöhe (H) bis 1000 m ü. NN. Bei abweichenden
Montagebedingungen ist der unten stehende Drehmoment-Korrek-
turfaktor (kM1) bei der S1-Drehmomentkennlinie (M0…MN) zuberück-
sichtigen.

ƒ Bei Servomotorenmit Fremdlüfterbeträgtdiemaximale zulässige
Umgebungstemperatur (Topr) 40 °C

Drehmomentkorrekturfaktor km1
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Normen und Einsatzbedingungen

MCS
Kühlungsart

FremdlüfterSelbstgekühlt
Schutzart

IP54IP54EN 60529
IP65

Wärmeklasse

FIEC/EN 60034-1; Ausnutzung

HIEC/EN 60034-1; Isolationsaufbau (Lack-
draht)
Approbation

cURus 1)Art
GOST-R
UkrSepro

Max. Spannungsbelastung

Grenzkurve A der ImpulsspannungIEC/TS 60034-25
Rundlauf

Normal ClassIEC 60072
Planlauf

Normal ClassIEC 60072
Koaxialität

Normal ClassIEC 60072
Mechanische Umgebungsbedingungen (Vi-
bration)

3M6IEC/EN 60721-3-3
Min. Betriebs-Umgebungstemperatur

-15-20[°C]Topr,minOhne Bremse

-10[°C]Topr,minMit Bremse
Max. Betriebs-Umgebungstemperatur

40[°C]Topr,max

Max. Oberflächentemperatur

110140[°C]T
Mechanische Toleranz

b2 ≤ 230 mm = j6Flanschzentrierdurchmesser
b2 > 230 mm = h6

d ≤ 50 mm = k6Wellendurchmesser
d > 50 mm =m6

Aufstellungshöhe

4000[m]Hmaxüber NN

Recognized component File No. E 210321.1)
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Zulässige Radial- und Axialkräfte

Angriff der Kräfte

Kraftangriff bei l/2

Lagerlebensdauer L10
50000 h30000 h20000 h10000 h5000 h

Fax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-Frad
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

10-14034030-15041040-17047080-210590140-260740MCS06

90-330490150-380580200-440660310-550830470-7001040MCS09

100-420480160-490570230-550650370-690820560-8801030MCS12

120-550850200-6401010290-7201150470-9001450720-11501830MCS14

130-7301790250-8402120360-9602430620-12103050950-15503840MCS19

Kraftangriff bei l

Lagerlebensdauer L10
50000 h30000 h20000 h10000 h5000 h

Fax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-Frad
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

-10-1202900-13035020-14040050-17050090-210630MCS06

70

-300
420

120-350500160-400570260-500
710

400-630900MCS09

-400130-460490190-520560320-640490-820890MCS12

-510740150-580880230-6601000390-8201260610-10401590MCS14

40-6401550140-7401840240-8302100450-10402650730-13203330MCS19

ƒ DieWerte der Lagerlebensdauer L10 beziehen sich auf einemitt-
lere Drehzahl von 4000 r/min und werden, abhängig von den
Umgebungstemperaturen, zusätzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschränkt.
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Bemessungsdaten, selbstbelüftet

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.

fNUN, ACImaxINI0PNMNMmaxM0nN
[Hz][V][A][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][r/min]

2702255.401.301.300.250.602.400.804050MCS06C41-

40013510.82.402.500.310.502.400.806000MCS06C60-

2703205.301.501.500.511.204.401.504050MCS06F41-

40018010.52.502.900.570.904.401.506000MCS06F60-

2703255.901.601.700.641.506.202.004050MCS06I41-

40019011.82.903.400.751.206.202.006000MCS06I60-

27032010.02.302.601.002.309.503.304050MCS09D41-

40021020.03.805.301.101.809.503.306000MCS09D60-

25033015.02.503.001.203.1015.04.203750MCS09F38-

40023030.04.506.001.502.4015.04.206000MCS09F60-

27030020.03.404.301.603.8020.05.504050MCS09H41-

40019040.06.008.501.903.0020.05.506000MCS09H60-

27029532.04.206.201.904.5032.07.504050MCS09L41-

34018064.06.9012.41.903.6032.07.505100MCS09L51-

m 1)nmax 2)Kt0 150 °CLNRUV 150 °CRUV 20 °CKELL 150 °CJ 1)η100 %
[kg][r/min][Nm/A][mH][Ω][Ω][V /1000 rp][kgcm²][%]

1.8080000.6651.036.527.136.60.1465.0MCS06C41-

1.8080000.3312.89.106.8018.30.1470.0MCS06C60-

2.2080001.0563.529.521.960.10.2277.0MCS06F41-

2.2080000.5315.97.405.5030.00.2281.0MCS06F60-

2.9080001.2160.225.418.873.40.3081.0MCS06I41-

2.9080000.6015.16.304.7036.70.3084.0MCS06I60-

4.3070001.2525.19.407.0071.21.1087.0MCS09D41-

4.3070000.626.302.401.8035.61.1087.0MCS09D60-

5.2070001.4024.67.005.2079.81.5091.0MCS09F38-

5.2070000.706.201.801.3039.91.5091.0MCS09F60-

6.1070001.2916.14.303.2075.71.9091.0MCS09H41-

6.1070000.654.001.100.8037.81.9091.0MCS09H60-

7.9070001.219.902.401.8071.72.8091.0MCS09L41-

7.9070000.602.500.590.4435.92.8091.0MCS09L51-

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)
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Bemessungsdaten, selbstbelüftet

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.

fNUN, ACImaxINI0PNMNMmaxM0nN
[Hz][V][A][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][r/min]

13034510.02.602.701.105.5018.06.401950MCS12D20-

27031020.04.505.501.804.3018.06.404050MCS12D41-

10030012.03.804.101.6010.029.011.41500MCS12H15-

23532524.05.708.202.807.5029.011.43525MCS12H35-

13033028.05.906.202.8013.556.015.01950MCS12L20-

27030057.010.212.44.7011.056.015.04050MCS12L41-

10030517.04.505.001.459.2029.011.01500MCS14D15-

24029533.07.5010.02.807.5029.011.03600MCS14D36-

10032526.06.608.502.5016.055.021.01500MCS14H15-

21529552.011.916.94.7014.055.021.03225MCS14H32-

10031537.09.7012.03.6023.077.028.01500MCS14L15-

21527575.015.024.05.8017.277.028.03225MCS14L32-

9034046.010.812.24.2030.010537.01350MCS14P14-

21531592.015.624.37.1021.010537.03225MCS14P32-

m 1)nmax 2)Kt0 150 °CLNRUV 150 °CRUV 20 °CKELL 150 °CJ 1)η100 %
[kg][r/min][Nm/A][mH][Ω][Ω][V /1000 rp][kgcm²][%]

6.4060002.3452.211.88.701374.0079.0MCS12D20-

6.4060001.1713.02.902.2068.64.0084.0MCS12D41-

9.5060002.7942.17.705.701737.3088.0MCS12H15-

9.5060001.4010.51.901.4086.57.3091.0MCS12H35-

12.660002.4221.83.002.2014910.690.0MCS12L20-

12.660001.215.500.750.5574.610.691.0MCS12L41-

10.760002.1949.85.404.001298.1088.0MCS14D15-

10.760001.0912.51.351.0064.28.1092.0MCS14D36-

15.560002.4834.12.812.0815314.292.0MCS14H15-

15.560001.248.500.700.5276.314.293.0MCS14H32-

20.160002.3322.01.641.2115223.490.0MCS14L15-

20.160001.165.500.410.3076.223.493.0MCS14L32-

24.960003.0423.91.491.1017934.790.0MCS14P14-

24.960001.526.000.370.2889.434.793.0MCS14P32-

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)
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Bemessungsdaten, selbstbelüftet

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.

fNUN, ACImaxINI0PNMNMmaxM0nN
[Hz][V][A][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][r/min]

9533531.08.609.904.0027.086.032.01425MCS19F14-

20030063.014.019.86.6021.086.032.03000MCS19F30-

9533045.012.315.26.0040.012951.01425MCS19J14-

20030090.018.530.59.1029.012951.03000MCS19J30-

9033060.014.317.57.2051.019064.01350MCS19P14-

20032012019.034.910.032.019064.03000MCS19P30-

m 1)nmax 2)Kt0 150 °CLNRUV 150 °CRUV 20 °CKELL 150 °CJ 1)η100 %
[kg][r/min][Nm/A][mH][Ω][Ω][V /1000 rp][kgcm²][%]

23.040003.2320.81.751.3019565.092.0MCS19F14-

23.040001.625.200.440.3297.265.093.0MCS19F30-

30.040003.3112.80.880.6519910592.0MCS19J14-

30.040001.653.200.220.1699.510593.0MCS19J30-

40.040003.669.600.730.5421616092.0MCS19P14-

40.040001.832.400.180.1410816093.0MCS19P30-

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)
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Bemessungsdaten, selbstbelüftet

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.

fNUN, ACImaxINI0PNMNMmaxM0nN
[Hz][V][A][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][r/min]

27012510.82.502.500.250.602.400.804050MCS06C41L

4008518.54.004.300.310.502.400.806000MCS06C60L

27016510.52.902.900.511.204.401.504050MCS06F41L

40012516.53.403.800.570.904.401.506000MCS06F60L

27017511.82.903.100.641.506.202.004050MCS06I41L

40015016.03.604.200.751.206.202.006000MCS06I60L

27016520.04.605.301.002.309.503.304050MCS09D41L

40011039.07.0010.31.101.809.503.306000MCS09D60L

25016030.05.006.001.203.1015.04.203750MCS09F38L

40012553.07.9010.51.502.4015.04.206000MCS09F60L

27016040.06.808.501.603.8020.05.504050MCS09H41L

40014557.08.0012.01.903.0020.05.506000MCS09H60L

27014564.08.4012.41.904.5032.07.504050MCS09L41L

m 1)nmax 2)Kt0 150 °CLNRUV 150 °CRUV 20 °CKELL 150 °CJ 1)η100 %
[kg][r/min][Nm/A][mH][Ω][Ω][V /1000 rp][kgcm²][%]

1.8080000.3312.88.006.0021.50.1465.0MCS06C41L

1.8080000.194.302.902.2012.50.1470.0MCS06C60L

2.2080000.6215.97.405.5034.50.2281.0MCS06F41L

2.2080000.406.903.002.3022.20.2282.0MCS06F60L

2.9080000.6415.16.204.7038.00.3081.0MCS06I41L

2.9080000.489.303.402.5028.50.3084.0MCS06I60L

4.3070000.626.302.401.8035.61.1087.0MCS09D41L

4.3070000.321.700.610.4518.31.1087.0MCS09D60L

5.2070000.706.201.801.3039.91.5090.0MCS09F38L

5.2070000.402.000.560.4222.81.5091.0MCS09F60L

6.1070000.654.001.100.8037.81.9091.0MCS09H41L

6.1070000.462.000.480.3626.61.9091.0MCS09H60L

7.9070000.602.500.590.4435.92.8091.0MCS09L41L

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)

V02-de_DE-01/20135.1 - 22

Servo-Synchronmotoren MCS
Technische Daten

5.1



Bemessungsdaten, selbstbelüftet

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.

fNUN, ACImaxINI0PNMNMmaxM0nN
[Hz][V][A][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][r/min]

13017520.05.205.501.105.5018.06.401950MCS12D20L

27015540.08.8010.71.804.3018.06.404050MCS12D41L

10015824.07.808.201.6010.029.011.41500MCS12H15L

20016539.010.513.52.508.0029.011.43000MCS12H30L

13016557.011.812.42.8013.556.015.01950MCS12L20L

m 1)nmax 2)Kt0 150 °CLNRUV 150 °CRUV 20 °CKELL 150 °CJ 1)η100 %
[kg][r/min][Nm/A][mH][Ω][Ω][V /1000 rp][kgcm²][%]

6.4060001.1713.02.902.2068.64.0079.0MCS12D20L

6.4060000.603.400.750.5535.04.0084.0MCS12D41L

9.5060001.4010.51.901.4186.57.3082.0MCS12H15L

9.5060000.864.000.670.5053.07.3087.0MCS12H30L

12.660001.215.500.750.5576.910.690.0MCS12L20L

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)
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Bemessungsdaten, fremdbelüftet

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.

fNUN, ACImaxINI0PNMNMmaxM0nN
[Hz][V][A][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][r/min]

11033010.03.003.201.207.0017.77.501650MCS12D17-

23530020.05.606.402.206.0017.77.503525MCS12D35-

9031012.04.104.301.7012.029.012.81350MCS12H14-

22532024.07.508.503.7010.529.012.83375MCS12H34-

11030028.06.707.202.9017.056.419.01650MCS12L17-

26029557.011.714.45.7014.056.419.03900MCS12L39-

9034517.05.405.701.7012.029.012.51350MCS14D14-

20032533.09.7011.43.3010.529.012.53000MCS14D30-

8033526.08.309.303.0023.554.825.51200MCS14H12-

18532552.015.018.46.0020.554.825.52775MCS14H28-

9033537.011.813.44.3030.577.134.51350MCS14L14-

20031075.020.826.78.0025.577.134.53000MCS14L30-

7033046.013.414.14.6042.010543.51050MCS14P11-

17532592.021.928.39.1033.010543.52625MCS14P26-

m 1)nmax 2)Kt0 150 °CLNRUV 150 °CRUV 20 °CKELL 150 °CJ 1)η100 %
[kg][r/min][Nm/A][mH][Ω][Ω][V /1000 rp][kgcm²][%]

8.5060002.3452.211.88.721374.0075.0MCS12D17-

8.5060001.1713.02.942.1868.64.0082.0MCS12D35-

11.660002.9842.17.725.721737.3080.0MCS12H14-

11.660001.5110.51.881.3986.57.3086.0MCS12H34-

14.760002.6421.82.992.2214910.690.0MCS12L17-

14.760001.325.500.750.5574.610.694.0MCS12L39-

14.560002.1949.85.404.001298.1084.0MCS14D14-

14.560001.0912.51.351.0064.28.1092.0MCS14D30-

19.560002.7534.12.812.0815314.287.0MCS14H12-

19.560001.398.500.700.5276.314.293.0MCS14H28-

24.060002.5722.01.641.2115223.488.0MCS14L14-

24.060001.295.500.410.3076.223.492.0MCS14L30-

29.060003.0823.91.491.1017934.786.0MCS14P11-

29.060001.546.000.370.2889.434.792.0MCS14P26-

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)
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Bemessungsdaten, fremdbelüftet

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.

fNUN, ACImaxINI0PNMNMmaxM0nN
[Hz][V][A][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][r/min]

8032031.011.312.24.8038.086.041.51200MCS19F12-

19032063.020.124.59.7032.586.041.52850MCS19F29-

8032045.018.320.37.9062.512970.51200MCS19J12-

19031590.031.040.615.150.512970.52850MCS19J29-

8031060.021.322.49.0072.019086.01200MCS19P12-

19031512029.544.715.853.019086.02850MCS19P29-

m 1)nmax 2)Kt0 150 °CLNRUV 150 °CRUV 20 °CKELL 150 °CJ 1)η100 %
[kg][r/min][Nm/A][mH][Ω][Ω][V /1000 rp][kgcm²][%]

29.040003.4020.81.751.3019565.090.4MCS19F12-

29.040001.695.200.440.3297.265.094.7MCS19F29-

36.040003.4712.80.880.6519910589.3MCS19J12-

36.040001.743.200.220.1699.510592.8MCS19J29-

46.040003.849.600.730.5421616090.3MCS19P12-

46.040001.922.400.180.1410816093.4MCS19P29-

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)
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Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E0594E0474E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
59.047.038.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

0.8M0

0.251.340500.606C41-
0.6MN
2.4M0,max
2.4Mmax
-neto

0.80.6M0

0.312.460000.506C60-
0.50.4MN
2.31.5M0,max
2.31.5Mmax
--neto

1.5M0

0.511.540501.206F41-
1.2MN
4.4M0,max
4.4Mmax
-neto

1.51.0M0

0.572.560000.906F60-
0.90.7MN
4.33.0M0,max
4.33.0Mmax
--neto

2.0M0

0.641.640501.506I41-
1.5MN
6.2M0,max
6.2Mmax
-neto

2.01.81.1M0

0.752.960001.206I60-
1.21.20.8MN
6.25.53.3M0,max
6.25.53.3Mmax
---neto

3.32.4M0

1.002.340502.309D41-
2.31.9MN
9.56.3M0,max
9.56.3Mmax
--neto

3.33.1M0

1.103.860001.809D60-
1.81.8MN
9.58.0M0,max
9.58.0Mmax
--neto

4.24.2M0

1.202.537503.109F38-
3.13.1MN
14.911.6M0,max
14.911.6Mmax
--neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E0594E0474E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
59.047.038.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

4.24.24.23.5M0

1.504.560002.409F60-
2.42.42.42.4MN
14.914.412.09.8M0,max
14.914.412.09.8Mmax
----neto

5.55.54.0M0

1.603.440503.809H41-
3.83.83.5MN
20.417.512.0M0,max
20.417.512.0Mmax
---neto

5.55.55.55.5M0

1.906.060003.009H60-
3.03.03.03.0MN
20.420.115.812.5M0,max
20.420.115.812.5Mmax
----neto

7.57.56.0M0

1.904.240504.509L41-
4.54.54.5MN
28.522.217.4M0,max
28.522.217.4Mmax
---neto

7.57.57.57.05.3M0

1.906.951003.609L51-
3.63.63.63.63.6MN
29.725.820.915.511.9M0,max
29.725.820.915.511.9Mmax
-----neto

6.44.4M0

1.102.619505.512D20-
5.54.0MN
17.711.8M0,max
17.711.8Mmax
--neto

6.45.9M0

1.804.540504.312D41-
4.34.3MN
17.714.7M0,max
17.714.7Mmax
--neto

11.48.7M0

1.603.8150010.012H15-
10.08.2MN
29.024.6M0,max
29.024.6Mmax
--neto

11.411.411.47.0M0

2.805.735257.512H35-
7.57.57.56.6MN
29.029.025.820.1M0,max
29.029.025.820.1Mmax
----neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E0594E0474E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
59.047.038.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

15.015.015.012.1M0

2.805.9195013.512L20-
13.513.513.511.4MN
56.455.744.635.5M0,max
56.455.744.635.5Mmax
----neto

15.015.015.014.010.6M0

4.7010.2405011.012L41-
11.011.011.011.09.5MN
56.450.841.931.624.4M0,max
56.450.841.931.624.4Mmax
-----neto

11.011.0M0

1.454.515009.214D15-
9.29.2MN
29.028.3M0,max
29.028.3Mmax
--neto

11.011.09.6M0

2.807.536007.514D36-
7.57.57.5MN
29.025.620.2M0,max
29.025.620.2Mmax
---neto

21.021.021.012.4M0

2.506.6150016.014H15-
16.016.016.012.1MN
54.854.846.637.1M0,max
54.854.846.637.1Mmax
----neto

21.021.020.314.4M0

4.7011.9322514.014H32-
14.014.014.013.6MN
54.853.243.933.0M0,max
54.853.243.933.0Mmax
----neto

28.027.120.5M0

3.609.7150023.014L15-
23.023.020.9MN
77.161.448.0M0,max
77.161.448.0Mmax
---neto

28.028.028.024.019.0M0

5.8015.0322517.214L32-
17.217.217.217.217.2MN
77.177.163.955.345.0M0,max
77.177.163.955.345.0Mmax
-----neto

37.037.035.226.7M0

4.2010.8135030.014P14-
30.030.030.024.4MN
105.193.371.756.1M0,max
105.193.371.756.1Mmax
----neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

V02-de_DE-01/20135.1 - 28
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Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E0594E0474E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
59.047.038.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

37.037.037.031.424.8M0

7.1015.6322521.014P32-
21.021.021.021.021.0MN
105.192.274.764.652.5M0,max
105.192.274.764.652.5Mmax
-----neto

32.032.028.4M0

4.008.6142527.019F14-
27.027.027.0MN
86.078.962.1M0,max
86.078.962.1Mmax
---neto

32.032.032.026.3M0

6.6014.0300021.019F30-
21.021.021.021.0MN
86.081.670.256.6M0,max
86.081.670.256.6Mmax
----neto

51.051.038.9M0

6.0012.3142540.019J14-
40.040.037.7MN
129.0114.485.0M0,max
129.0114.485.0Mmax
---neto

51.051.049.234.427.3M0

9.1018.5300029.019J30-
29.029.029.029.025.6MN
129.0112.988.975.960.8M0,max
129.0112.988.975.960.8Mmax
-----neto

64.064.064.059.6M0

7.2014.3135051.019P14-
51.051.051.051.0MN
190.0186.6159.9128.4M0,max
190.0186.6159.9128.4Mmax
----neto

64.064.064.053.937.829.9M0

10.0019.0300032.019P30-
32.032.032.032.032.027.5MN
187.2152.5126.698.583.665.7M0,max
187.2152.5126.698.583.665.7Mmax
------neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS
Technische Daten

5.1



Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 230 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
38.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
76.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max
76.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

0.80.6M0

0.252.640500.606C41L
0.60.5MN
2.31.5M0,max
2.31.5Mmax
--neto

0.80.80.6M0

0.314.060000.506C60L
0.50.50.4MN
2.42.21.5M0,max
2.42.21.5Mmax
---neto

1.51.51.0M0

0.512.940501.206F41L
1.21.20.8MN
4.44.22.7M0,max
4.44.22.7Mmax
---neto

1.51.51.2M0

0.573.860000.906F60L
0.90.90.8MN
4.44.33.1M0,max
4.44.33.1Mmax
---neto

2.02.0M0

0.643.240501.506I41L
1.51.5MN
6.25.4M0,max
6.25.4Mmax
--neto
2.01.5M0

0.753.860001.206I60L
1.21.0MN
6.24.4M0,max
6.24.4Mmax
--neto

3.33.1M0

1.004.640502.309D41L
2.32.3MN
9.58.0M0,max
9.58.0Mmax
--neto

3.33.32.8M0

1.107.060001.809D60L
1.81.81.8MN
9.57.35.7M0,max
9.57.35.7Mmax
---neto
4.24.24.23.5M0

1.205.037503.109F38L
3.13.13.13.1MN
15.013.812.09.8M0,max
15.013.812.09.8Mmax
----neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 230 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
38.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
76.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max
76.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

4.24.24.24.23.5M0

1.507.960002.409F60L
2.42.42.42.42.4MN
15.014.512.69.87.8M0,max
15.014.512.69.87.8Mmax
-----neto

5.55.55.35.5M0

1.606.840503.809H41L
3.83.83.03.8MN
20.019.711.812.4M0,max
20.019.711.812.4Mmax
----neto

5.55.55.55.54.0M0

1.908.060003.009H60L
3.03.03.03.83.0MN
20.018.315.415.69.2M0,max
20.018.315.415.69.2Mmax
-----neto

7.57.57.57.57.05.3M0

1.908.440504.509L41L
4.54.54.54.54.54.5MN
31.929.725.820.915.511.9M0,max
31.929.725.820.915.511.9Mmax
------neto

6.45.9M0

1.105.219505.512D20L
5.55.3MN
17.714.9M0,max
17.714.9Mmax
--neto

6.46.46.45.3M0

1.808.840504.312D41L
4.34.34.34.3MN
17.917.713.610.6M0,max
17.917.713.610.6Mmax
----neto

10.011.411.4M0

1.607.6150010.012H15L
11.410.010.0MN
29.029.025.8M0,max
29.029.025.8Mmax
---neto

11.49.87.4M0

2.5010.530008.012H30L
8.08.06.7MN
29.021.516.4M0,max
29.021.516.4Mmax
---neto

15.015.015.014.010.6M0

2.8011.8195013.512L20L
13.513.513.513.310.1MN
56.050.541.831.524.4M0,max
56.050.541.831.524.4Mmax
-----neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine

Fremdbelüftete Motoren IP54

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E0594E0474E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
59.047.038.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

7.34.4M0

1.203.016507.012D17-
7.04.0MN
17.711.8M0,max
17.711.8Mmax
--neto

7.55.9M0

2.205.635256.012D35-
6.05.4MN
17.714.7M0,max
17.714.7Mmax
--neto

12.88.7M0

1.704.1135012.012H14-
12.08.2MN
29.024.6M0,max
29.024.6Mmax
--neto

12.812.812.87.0M0

3.707.5337510.512H34-
10.510.510.56.6MN
29.029.025.820.1M0,max
29.029.025.820.1Mmax
----neto

19.019.019.012.1M0

2.906.7165017.012L17-
17.017.017.011.4MN
56.455.744.635.5M0,max
56.455.744.635.5Mmax
----neto

19.019.019.015.310.6M0

5.7011.7390014.012L39-
14.014.014.013.99.5MN
56.450.841.931.624.4M0,max
56.450.841.931.624.4Mmax
-----neto

12.511.0M0

1.705.4135012.014D14-
12.011.0MN
29.028.3M0,max
29.028.3Mmax
--neto

12.512.59.6M0

3.309.7300010.514D30-
10.510.59.5MN
29.025.620.2M0,max
29.025.620.2Mmax
---neto

25.525.524.112.4M0

3.008.3120023.514H12-
23.523.523.512.1MN
54.854.846.637.1M0,max
54.854.846.637.1Mmax
----neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine

Fremdbelüftete Motoren IP54

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E0594E0474E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
59.047.038.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

25.525.520.516.1M0

6.0015.0277520.514H28-
20.520.520.515.9MN
54.853.243.933.0M0,max
54.853.243.933.0Mmax
----neto

34.530.020.5M0

4.3011.8135030.514L14-
30.530.020.5MN
77.161.448.0M0,max
77.161.448.0Mmax
---neto

34.534.534.526.621.0M0

8.0020.8300025.514L30-
25.525.525.525.320.0MN
77.177.163.955.345.0M0,max
77.177.163.955.345.0Mmax
-----neto

43.543.536.426.7M0

4.6013.4105042.014P11-
42.042.036.424.4MN
105.193.371.756.1M0,max
105.193.371.756.1Mmax
----neto

43.543.543.531.424.8M0

9.1021.9262533.014P26-
33.033.033.031.024.6MN
105.192.274.764.652.5M0,max
105.192.274.764.652.5Mmax
-----neto

41.539.529.9M0

4.8011.3120038.019F12-
38.038.029.3MN
86.078.962.1M0,max
86.078.962.1Mmax
---neto

41.541.534.926.3M0

9.7020.1285032.519F29-
32.532.532.526.0MN
86.081.670.256.6M0,max
86.081.670.256.6Mmax
----neto

70.556.6M0

7.9018.3120062.519J12-
62.555.7MN
129.0114.4M0,max
129.0114.4Mmax
--neto

70.566.749.2M0

15.1031.0285050.519J29-
50.550.547.9MN
129.0112.988.9M0,max
129.0112.988.9Mmax
---neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine

Fremdbelüftete Motoren IP54

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E0594E0474E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
59.047.038.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

86.086.079.1M0

9.0021.3120072.019P12-
72.072.069.6MN
190.0186.6159.9M0,max
190.0186.6159.9Mmax
---neto

86.086.073.956.5M0

15.8029.5285053.019P29-
53.053.053.052.8MN
187.2152.5126.698.5M0,max
187.2152.5126.698.5Mmax
----neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

☐3024☐2224☐1524☐1124☐7514☐5514☐3714E84AVTC
7.35.93.93.22.41.81.3IN
11.08.45.94.83.62.72.0I0,max
14.611.87.86.44.83.62.6ImaxPNINnNMNMCS

0.80.80.80.80.8M0

0.251.340500.606C41-
0.60.60.60.60.6MN
2.42.42.31.71.4M0,max
2.42.42.31.71.4Mmax
-----neto

0.80.80.80.80.8M0

0.312.460000.506C60-
0.50.50.50.50.5MN
2.42.42.01.61.3M0,max
2.42.42.01.61.3Mmax
-----neto

1.51.51.51.51.3M0

0.511.540501.206F41-
1.21.21.21.21.0MN
4.44.44.33.22.3M0,max
4.44.44.33.22.3Mmax
-----neto

1.51.51.51.51.2M0

0.572.560000.906F60-
0.90.90.90.90.9MN
4.44.44.03.32.1M0,max
4.44.44.03.32.1Mmax
-----neto

2.02.02.02.01.6M0

0.641.640501.506I41-
1.51.51.51.51.2MN
6.26.25.34.02.9M0,max
6.26.25.34.02.9Mmax
-----neto

2.02.02.02.0M0

0.752.960001.206I60-
1.21.21.21.2MN
5.75.74.43.6M0,max
5.75.74.43.6Mmax
----neto
3.33.33.33.33.12.2M0

1.002.340502.309D41-
2.32.32.32.32.31.7MN
9.49.48.26.75.34.0M0,max
9.49.48.26.75.34.0Mmax
------neto
3.33.32.42.0M0

1.103.860001.809D60-
1.81.81.81.5MN
7.86.34.23.5M0,max
7.86.34.23.5Mmax
----neto
4.24.24.24.23.4M0

1.202.537503.109F38-
3.13.13.13.13.0MN
12.012.010.28.46.6M0,max
12.012.010.28.46.6Mmax
-----neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

E84AVTC☐3034☐2234☐1834☐1534☐1134☐7524☐5524☐4024
IN61.047.039.032.023.516.513.09.5
I0,max91.570.560.043.232.926.419.514.3

MCSMNnNINPNImax122.094.078.064.047.033.026.019.0

06C41-0.640501.30.25

M0
MN
M0,max
Mmax
neto

06C60-0.560002.40.31

M0
MN
M0,max
Mmax
neto

06F41-1.240501.50.51

M0
MN
M0,max
Mmax
neto

06F60-0.960002.50.57

M0
MN
M0,max
Mmax
neto

06I41-1.540501.60.64

M0
MN
M0,max
Mmax
neto

06I60-1.260002.90.75

M0
MN
M0,max
Mmax
neto

09D41-2.340502.31.00

M0
MN
M0,max
Mmax
neto

09D60-1.860003.81.10

M03.33.3
MN1.81.8
M0,max9.39.1
Mmax9.39.1
neto--

09F38-3.137502.51.20

M0
MN
M0,max
Mmax
neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

☐3024☐2224☐1524☐1124☐7514☐5514☐3714E84AVTC
7.35.93.93.22.41.81.3IN
11.08.45.94.83.62.72.0I0,max
14.611.87.86.44.83.62.6ImaxPNINnNMNMCS
4.24.2M0

1.504.560002.409F60-
2.42.4MN
9.67.8M0,max
9.67.8Mmax
--neto
5.55.55.04.7M0

1.603.440503.809H41-
3.83.83.83.6MN
17.414.09.98.1M0,max
17.414.09.98.1Mmax
----neto
4.54.4M0

1.906.060003.009H60-
3.03.0MN
9.37.5M0,max
9.37.5Mmax
--neto
7.57.54.73.9M0

1.904.240504.509L41-
4.54.54.23.4MN
16.313.18.97.3M0,max
16.313.18.97.3Mmax
----neto
4.2M0

1.906.951003.609L51-
3.6MN
8.3M0,max
8.3Mmax
-neto
6.46.46.46.45.7M0

1.102.619505.512D20-
5.55.55.55.55.1MN
17.717.715.312.69.6M0,max
17.717.715.312.69.6Mmax
-----neto
6.46.44.63.8M0

1.804.540504.312D41-
4.34.33.73.0MN
14.011.47.86.4M0,max
14.011.47.86.4Mmax
----neto

11.411.410.99.2M0

1.603.8150010.012H15-
10.010.010.08.4MN
29.029.020.016.4M0,max
29.029.020.016.4Mmax
----neto
9.89.8M0

2.805.735257.512H35-
7.57.5MN
18.815.2M0,max
18.815.2Mmax
--neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

E84AVTC☐3034☐2234☐1834☐1534☐1134☐7524☐5524☐4024
IN61.047.039.032.023.516.513.09.5
I0,max91.570.560.043.232.926.419.514.3

MCSMNnNINPNImax122.094.078.064.047.033.026.019.0

09F60-2.460004.51.50

M04.24.2
MN2.42.4
M0,max11.411.1
Mmax11.411.1
neto--

09H41-3.840503.41.60

M05.55.5
MN3.83.8
M0,max20.119.6
Mmax20.119.6
neto--

09H60-3.060006.01.90

M05.55.5
MN3.03.0
M0,max11.711.4
Mmax11.711.4
neto--

09L41-4.540504.21.90

M07.57.5
MN4.54.5
M0,max20.820.3
Mmax20.820.3
neto--

09L51-3.651006.91.90

M07.57.57.57.5
MN3.63.63.63.6
M0,max19.119.119.110.8
Mmax19.119.119.110.8
neto----

12D20-5.519502.61.10

M0
MN
M0,max
Mmax
neto

12D41-4.340504.51.80

M06.46.4
MN4.34.3
M0,max17.316.9
Mmax17.316.9
neto--

12H15-10.015003.81.60

M011.411.4
MN10.010.0
M0,max29.028.3
Mmax29.028.3
neto--

12H35-7.535255.72.80

M011.411.4
MN7.57.5
M0,max24.123.5
Mmax24.123.5
neto--

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

☐3024☐2224☐1524☐1124☐7514☐5514☐3714E84AVTC
7.35.93.93.22.41.81.3IN
11.08.45.94.83.62.72.0I0,max
14.611.87.86.44.83.62.6ImaxPNINnNMNMCS
15.015.0M0

2.805.9195013.512L20-
13.513.5MN
33.927.4M0,max
33.927.4Mmax
--neto

M0

4.7010.2405011.012L41-
MN
M0,max
Mmax
neto

11.011.08.57.0M0

1.454.515009.214D15-
9.29.28.06.6MN
28.122.716.013.1M0,max
28.122.716.013.1Mmax
----neto
8.0M0

2.807.536007.514D36-
7.3MN
15.2M0,max
15.2Mmax
-neto

17.3M0

2.506.6150016.014H15-
16.0MN
35.3M0,max
35.3Mmax
-neto

M0

4.7011.9322514.014H32-
MN
M0,max
Mmax
neto
M0

3.609.7150023.014L15-
MN
M0,max
Mmax
neto
M0

5.8015.0322517.214L32-
MN
M0,max
Mmax
neto
M0

4.2010.8135030.014P14-
MN
M0,max
Mmax
neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

V02-de_DE-01/20135.1 - 40

Servo-Synchronmotoren MCS
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5.1



Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

E84AVTC☐3034☐2234☐1834☐1534☐1134☐7524☐5524☐4024
IN61.047.039.032.023.516.513.09.5
I0,max91.570.560.043.232.926.419.514.3

MCSMNnNINPNImax122.094.078.064.047.033.026.019.0

12L20-13.519505.92.80

M015.015.0
MN13.513.5
M0,max41.940.8
Mmax41.940.8
neto--

12L41-11.0405010.24.70

M015.015.015.015.014.0
MN11.011.011.011.010.2
M0,max35.535.535.530.422.2
Mmax49.649.649.630.422.2
neto-----

14D15-9.215004.51.45

M011.011.0
MN9.29.2
M0,max29.028.3
Mmax29.028.3
neto--

14D36-7.536007.52.80

M011.011.011.011.0
MN7.57.57.57.5
M0,max29.029.025.318.5
Mmax22.222.222.218.5
neto----

14H15-16.015006.62.50

M021.021.0
MN16.016.0
M0,max43.942.8
Mmax43.942.8
neto--

14H32-14.0322511.94.70

M021.021.021.016.212.9
MN14.014.014.014.011.2
M0,max37.137.137.131.723.2
Mmax51.951.951.931.723.2
neto-----

14L15-23.015009.73.60

M028.028.028.027.4
MN23.023.023.022.5
M0,max52.952.952.943.8
Mmax73.873.860.043.8
neto----

14L32-17.2322515.05.80

M028.028.028.027.427.415.2
MN17.217.217.217.217.214.9
M0,max52.952.952.952.939.731.3
Mmax73.973.973.973.957.631.3
neto------

14P14-30.0135010.84.20

M037.037.037.037.032.5
MN30.030.030.030.026.4
M0,max80.080.080.070.051.2
Mmax105.1105.1105.170.051.2
neto-----

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

5.1 - 41V02-de_DE-01/2013
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Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

☐3024☐2224☐1524☐1124☐7514☐5514☐3714E84AVTC
7.35.93.93.22.41.81.3IN
11.08.45.94.83.62.72.0I0,max
14.611.87.86.44.83.62.6ImaxPNINnNMNMCS

M0

7.1015.6322521.014P32-
MN
M0,max
Mmax
neto

23.6M0

4.008.6142527.019F14-
22.9MN
45.9M0,max
45.9Mmax
-neto

M0

6.6014.0300021.019F30-
MN
M0,max
Mmax
neto
M0

6.0012.3142540.019J14-
MN
M0,max
Mmax
neto
M0

9.1018.5300029.019J30-
MN
M0,max
Mmax
neto
M0

7.2014.3135051.019P14-
MN
M0,max
Mmax
neto
M0

10.0019.0300032.019P30-
MN
M0,max
Mmax
neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

V02-de_DE-01/20135.1 - 42
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Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

E84AVTC☐3034☐2234☐1834☐1534☐1134☐7524☐5524☐4024
IN61.047.039.032.023.516.513.09.5
I0,max91.570.560.043.232.926.419.514.3

MCSMNnNINPNImax122.094.078.064.047.033.026.019.0

14P32-21.0322515.67.10

M037.037.037.035.835.819.8
MN21.021.021.021.021.017.5
M0,max61.861.861.861.846.336.5
Mmax86.486.486.486.467.336.5
neto------

19F14-27.014258.64.00

M032.032.032.032.0
MN27.027.027.027.0
M0,max68.368.368.356.7
Mmax86.086.077.656.7
neto----

19F30-21.0300014.06.60

M032.032.032.021.0
MN21.021.021.019.5
M0,max47.247.247.247.2
Mmax68.368.368.338.9
neto----

19J14-40.0142512.36.00

M051.051.051.043.6
MN40.040.040.040.0
M0,max96.096.096.081.1
Mmax129.0129.0129.081.1
neto----

19J30-29.0300018.59.10

M051.051.051.051.039.3
MN29.029.029.029.029.0
M0,max79.579.579.579.573.6
Mmax127.6127.6127.6127.6110.4
neto-----

19P14-51.0135014.37.20

M064.064.064.047.5
MN51.051.051.046.4
M0,max106.7106.7106.792.7
Mmax155.5155.5155.592.7
neto----

19P30-32.0300019.010.00

M064.064.064.058.743.1
MN32.032.032.032.032.0
M0,max87.687.687.687.679.2
Mmax144.3144.3144.3144.3118.6
neto-----

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine

Fremdbelüftete Motoren IP54

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

☐3034☐2234☐1834☐1534☐1134☐7524☐5524☐4024☐3024☐2224☐1524☐1124E84AVTC
61.047.039.032.023.516.513.09.57.35.93.93.2IN
91.570.560.043.232.926.419.514.311.08.45.94.8I0,max
122.094.078.064.047.033.026.019.014.611.87.86.4ImaxPNINnNMNMCS

7.57.57.57.5M0

1.203.016507.012D17-
7.07.07.07.0MN
17.717.715.312.6M0,max
17.717.715.312.6Mmax
----neto

7.57.57.57.54.6M0

2.205.635256.012D35-
6.06.06.06.03.7MN
17.316.914.011.47.8M0,max
17.316.914.011.47.8Mmax
-----neto

12.812.812.812.810.98.9M0

1.704.1135012.012H14-
12.012.012.012.010.38.5MN
29.028.329.029.020.016.4M0,max
29.028.329.029.020.016.4Mmax
------neto

12.812.810.2M0

3.707.5337510.512H34-
10.510.510.0MN
24.123.518.8M0,max
24.123.518.8Mmax
---neto

19.019.018.5M0

2.906.7165017.012L17-
17.017.017.0MN
41.940.833.9M0,max
41.940.833.9Mmax
---neto

19.019.019.017.217.2M0

5.7011.7390014.012L39-
14.014.014.014.014.0MN
35.535.535.530.422.2M0,max
49.649.649.630.422.2Mmax
-----neto

12.512.512.512.58.5M0

1.705.4135012.014D14-
12.012.012.012.08.0MN
29.028.328.122.716.0M0,max
29.028.328.122.716.0Mmax
-----neto

12.512.512.512.27.7M0

3.309.7300010.514D30-
10.010.010.09.87.0MN
29.029.025.318.515.2M0,max
22.222.222.218.515.2Mmax
-----neto

25.525.518.0M0

3.008.3120023.514H12-
23.523.517.9MN
43.942.835.3M0,max
43.942.835.3Mmax
---neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

V02-de_DE-01/20135.1 - 44

Servo-Synchronmotoren MCS
Technische Daten

5.1



Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine

Fremdbelüftete Motoren IP54

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

☐3034☐2234☐1834☐1534☐1134☐7524☐5524☐4024☐3024☐2224☐1524☐1124E84AVTC
61.047.039.032.023.516.513.09.57.35.93.93.2IN
91.570.560.043.232.926.419.514.311.08.45.94.8I0,max
122.094.078.064.047.033.026.019.014.611.87.86.4ImaxPNINnNMNMCS

25.525.525.516.2M0

6.0015.0277520.514H28-
20.520.520.516.1MN
37.137.137.131.7M0,max
51.951.951.931.7Mmax
----neto

34.534.533.426.9M0

4.3011.8135030.514L14-
30.530.530.524.6MN
52.952.952.943.8M0,max
73.873.860.043.8Mmax
----neto

34.534.534.527.4M0

8.0020.8300025.514L30-
25.525.525.525.5MN
52.952.952.952.9M0,max
73.973.973.973.9Mmax
----neto

43.543.543.538.9M0

4.6013.4105042.014P11-
42.042.042.038.8MN
80.080.080.070.0M0,max
105.1105.1105.170.0Mmax
----neto

43.543.543.535.8M0

9.1021.9262533.014P26-
33.033.033.033.0MN
86.486.486.466.0M0,max
86.486.486.486.4Mmax
----neto

41.541.541.534.923.6M0

4.8011.3120038.019F12-
38.038.038.031.922.9MN
68.368.368.356.745.9M0,max
86.086.077.656.745.9Mmax
-----neto

41.539.9M0

9.7020.1285032.519F29-
32.532.5MN
47.247.2M0,max
68.368.3Mmax
--neto

70.570.543.6M0

7.9018.3120062.519J12-
62.562.543.4MN
96.096.081.1M0,max
129.0129.081.1Mmax
---neto

70.570.570.555.5M0

15.1031.0285050.519J29-
50.550.550.550.5MN
87.687.687.687.6M0,max
127.6127.6127.6127.6Mmax
----neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

5.1 - 45V02-de_DE-01/2013
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Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine

Fremdbelüftete Motoren IP54

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

☐3034☐2234☐1834☐1534☐1134☐7524☐5524☐4024☐3024☐2224☐1524☐1124E84AVTC
61.047.039.032.023.516.513.09.57.35.93.93.2IN
91.570.560.043.232.926.419.514.311.08.45.94.8I0,max
122.094.078.064.047.033.026.019.014.611.87.86.4ImaxPNINnNMNMCS

86.086.047.5M0

9.0021.3120072.019P12-
72.072.046.4MN
106.7106.792.7M0,max
155.5155.592.7Mmax
---neto

86.086.086.058.7M0

15.8029.5285053.019P29-
53.053.053.053.0MN
87.687.687.687.6M0,max
144.3144.3144.3144.3Mmax
----neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

V02-de_DE-01/20135.1 - 46

Servo-Synchronmotoren MCS
Technische Daten

5.1



Auswahltabellen, Servo Drives ECS

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max
64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS

0.8M0

0.251.340500.606C41-
0.6MN
1.2M0,max
1.9Mmax
2747neto

0.80.6M0

0.312.460000.506C60-
0.50.4MN
1.20.6M0,max
1.91.0Mmax
68147000neto

1.5M0

0.511.540501.206F41-
1.2MN
2.0M0,max
3.6Mmax
1902neto

1.51.0M0

0.572.560000.906F60-
0.90.7MN
2.01.0M0,max
3.71.8Mmax
46027000neto
2.02.0M0

0.641.640501.506I41-
1.51.5MN
5.02.6M0,max
6.24.4Mmax
13841898neto

2.02.01.2M0

0.752.960001.206I60-
1.21.20.8MN
5.22.61.3M0,max
6.24.72.2Mmax
315742006407neto
3.33.3M0

1.002.340502.309D41-
2.32.3MN
8.85.0M0,max
9.48.0Mmax
20082361neto
3.32.5M0

1.103.860001.809D60-
1.81.8MN
4.92.5M0,max
8.04.4Mmax
52177000neto
4.24.2M0

1.202.537503.109F38-
3.13.1MN
10.86.2M0,max
14.99.8Mmax
17372589neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

5.1 - 47V02-de_DE-01/2013
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Auswahltabellen, Servo Drives ECS

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max
64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS

4.24.22.8M0

1.504.560002.409F60-
2.42.42.1MN
10.86.13.2M0,max
14.99.85.4Mmax
371559067000neto

5.55.2M0

1.603.440503.809H41-
3.83.8MN
11.15.9M0,max
17.59.9Mmax
22313675neto

5.55.55.2M0

1.906.060003.009H60-
3.03.03.0MN
15.511.05.9M0,max
20.417.59.9Mmax
437550617000neto

7.57.54.8M0

1.904.240504.509L41-
4.54.54.3MN
19.510.35.2M0,max
31.917.49.1Mmax
187831884450neto

7.57.57.54.8M0

1.906.951003.609L51-
3.63.63.63.6MN
19.615.110.35.2M0,max
31.925.117.59.1Mmax
4076564770007000neto

6.46.44.7M0

1.102.619505.512D20-
5.55.54.2MN
17.09.14.6M0,max
17.715.38.0Mmax
91910891730neto
6.44.7M0

1.804.540504.312D41-
4.33.8MN
8.84.6M0,max
14.77.8Mmax
24333902neto
11.411.2M0

1.603.8150010.012H15-
10.010.0MN
22.611.9M0,max
29.020.1Mmax
9181220neto

11.411.25.6M0

2.805.735257.512H35-
7.57.55.3MN
22.511.86.0M0,max
29.020.110.4Mmax
209228383850neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

V02-de_DE-01/20135.1 - 48

Servo-Synchronmotoren MCS
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Auswahltabellen, Servo Drives ECS

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max
64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS

15.015.0M0

2.805.9195013.512L20-
13.513.5MN
39.421.4M0,max
56.435.5Mmax
8631324neto

15.015.015.09.7M0

4.7010.2405011.012L41-
11.011.011.08.6MN
39.530.821.310.8M0,max
56.449.635.519.0Mmax
1907223630134450neto

11.08.8M0

1.454.515009.214D15-
9.28.2MN
17.99.6M0,max
28.315.9Mmax
6891141neto

11.08.8M0

2.807.536007.514D36-
7.57.5MN
17.89.5M0,max
28.315.9Mmax
16142496neto
21.019.8M0

2.506.6150016.014H15-
16.016.0MN
41.222.3M0,max
54.837.1Mmax
667920neto

21.021.015.8M0

4.7011.9322514.014H32-
14.014.014.0MN
41.332.122.2M0,max
54.851.937.1Mmax
140914711953neto

28.028.018.7M0

3.609.7150023.014L15-
23.023.019.0MN
59.942.121.9M0,max
77.168.537.6Mmax
7678281284neto

23.319.814.8M0

5.8015.0322517.214L32-
17.217.214.6MN
42.232.421.8M0,max
68.553.937.6Mmax
175720962801neto
37.037.037.0M0

4.2010.8135030.014P14-
30.030.030.0MN
88.470.049.1M0,max
105.1105.180.0Mmax
573573710neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

5.1 - 49V02-de_DE-01/2013
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Auswahltabellen, Servo Drives ECS

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max
64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS
30.525.919.3M0

7.1015.6322521.014P32-
21.021.017.1MN
49.337.925.4M0,max
80.063.043.9Mmax
149518292469neto

32.025.9M0

4.008.6142527.019F14-
27.025.1MN
54.628.6M0,max
86.048.9Mmax
7461204neto

32.027.520.5M0

6.6014.0300021.019F30-
21.021.019.0MN
53.040.527.2M0,max
86.068.347.2Mmax
165320332774neto

51.042.6M0

6.0012.3142540.019J14-
40.040.0MN
82.858.9M0,max
129.096.0Mmax
8391063neto

33.428.4M0

9.1018.5300029.019J30-
29.026.6MN
56.942.6M0,max
96.073.8Mmax
23232850neto
64.062.246.4M0

7.2014.3135051.019P14-
51.051.045.3MN
120.191.564.6M0,max
190.0155.5106.7Mmax
8709961227neto
36.731.2M0

10.0019.0300032.019P30-
32.028.6MN
61.145.8M0,max
106.781.2Mmax
27152938neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

V02-de_DE-01/20135.1 - 50
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Auswahltabellen, Servo Drives ECS

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 230 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max
64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS

0.80.6M0

0.252.640500.606C41L
0.60.5MN
1.10.6M0,max
1.91.0Mmax
28356298neto

0.80.7M0

0.314.060000.506C60L
0.50.5MN
1.30.7M0,max
2.21.2Mmax
11497000neto
1.51.51.0M0

0.512.940501.206F41L
1.21.20.8MN
3.92.11.2M0,max
4.43.51.9Mmax
283121183838neto
1.51.5M0

0.573.860000.906F60L
0.90.9MN
2.91.5M0,max
4.32.6Mmax
31826138neto
2.02.01.3M0

0.643.240501.506I41L
1.51.51.0MN
5.02.81.4M0,max
6.24.42.4Mmax
283119473549neto
2.01.9M0

0.753.860001.206I60L
1.21.2MN
4.12.1M0,max
6.23.6Mmax
11493417neto

3.33.32.5M0

1.004.640502.309D41L
2.32.32.0MN
8.84.92.5M0,max
9.58.04.4Mmax
217025474091neto

3.33.32.6M0

1.107.060001.809D60L
1.81.81.8MN
7.15.02.6M0,max
9.58.14.5Mmax
462653737000neto

4.24.2M0

1.205.037503.109F38L
3.13.1MN
10.86.1M0,max
15.09.8Mmax
19511149neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Drives ECS

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 230 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max
64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS
4.24.24.23.2M0

1.507.960002.409F60L
2.42.42.42.4MN
11.99.66.83.6M0,max
15.014.310.96.1Mmax
2397261234486985neto

5.55.55.2M0

1.606.840503.809H41L
3.83.83.8MN
15.311.05.9M0,max
20.017.29.9Mmax
185221381149neto

5.55.55.53.7M0

1.908.060003.009H60L
3.03.03.03.0MN
14.511.58.04.1M0,max
20.017.913.27.2Mmax
2695298440811149neto
7.57.57.54.8M0

1.908.440504.509L41L
4.54.54.54.3MN
19.615.110.35.2M0,max
31.925.117.59.1Mmax
1909249732434562neto

6.44.7M0

1.105.219505.512D20L
5.54.2MN
9.04.6M0,max
14.98.0Mmax
11811878neto

6.46.44.8M0

1.808.840504.312D41L
4.34.33.9MN
13.39.24.6M0,max
17.915.28.1Mmax
218725354102neto

11.411.2M0

1.607.6150010.012H15L
10.010.0MN
22.511.8M0,max
29.020.1Mmax
8271098neto

11.410.76.8M0

2.5010.530008.012H30L
8.08.06.1MN
20.914.37.2M0,max
29.024.312.7Mmax
159118492831neto

15.015.015.0M0

2.8011.8195013.512L20L
13.513.513.5MN
39.430.721.3M0,max
56.049.335.4Mmax
86610041307neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Drives ECS

Fremdbelüftete Motoren IP54

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max
64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS

7.57.54.7M0

1.203.016507.012D17-
7.07.04.2MN
17.09.14.6M0,max
17.715.38.0Mmax
91910891730neto
7.54.7M0

2.205.635256.012D35-
6.03.8MN
8.84.6M0,max
14.77.8Mmax
24333902neto
12.811.2M0

1.704.1135012.012H14-
12.010.6MN
22.611.9M0,max
29.020.1Mmax
9181220neto

12.811.25.6M0

3.707.5337510.512H34-
7.510.05.3MN
22.511.86.0M0,max
29.020.110.4Mmax
209228383850neto
19.019.0M0

2.906.7165017.012L17-
17.017.0MN
39.421.4M0,max
56.435.5Mmax
8631324neto

19.019.016.79.7M0

5.7011.7390014.012L39-
14.014.014.08.6MN
39.530.821.310.8M0,max
56.449.635.519.0Mmax
1907223630134450neto

12.58.8M0

1.705.4135012.014D14-
12.08.2MN
17.99.6M0,max
28.315.9Mmax
6891141neto

11.48.8M0

3.309.7300010.514D30-
9.78.6MN
17.89.5M0,max
28.315.9Mmax
16142496neto
25.519.8M0

3.008.3120023.514H12-
23.519.6MN
41.222.3M0,max
54.837.1Mmax
667920neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Drives ECS

Fremdbelüftete Motoren IP54

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max
64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS
25.523.515.8M0

6.0015.0277520.514H28-
20.520.515.6MN
41.332.122.2M0,max
54.851.937.1Mmax
140914711953neto

34.532.718.7M0

4.3011.8135030.514L14-
30.530.519.0MN
59.942.121.9M0,max
77.168.537.6Mmax
7678281284neto

23.319.8M0

8.0020.8300025.514L30-
23.319.7MN
42.232.4M0,max
68.553.9Mmax
17572096neto
43.543.539.1M0

4.6013.4105042.014P11-
42.042.038.9MN
88.470.049.1M0,max
105.1105.180.0Mmax
573573710neto
30.525.9M0

9.1021.9262533.014P26-
30.125.6MN
49.337.9M0,max
80.063.0Mmax
14951829neto

41.525.9M0

4.8011.3120038.019F12-
38.025.1MN
54.628.6M0,max
86.048.9Mmax
7461204neto

33.927.5M0

9.7020.1285032.519F29-
32.527.4MN
53.040.5M0,max
86.068.3Mmax
16532033neto
69.459.0M0

7.9018.3120062.519J12-
62.558.1MN
82.882.8M0,max
129.0129.0Mmax
839839neto
34.3M0

15.1031.0285050.519J29-
32.6MN
56.9M0,max
96.0Mmax
2323neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Drives ECS

Fremdbelüftete Motoren IP54

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max
64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS
76.862.2M0

9.0021.3120072.019P12-
67.657.5MN
120.191.5M0,max
190.0155.5Mmax
870996neto
36.7M0

15.8029.5285053.019P29-
35.9MN
61.1M0,max
106.7Mmax
2715neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Inverter 9300

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

9329-
E☐

9328-
E☐

9327-
E☐

9326-
E☐

9325-
E☐

9324-
E☐

9323-
E☐

9322-
E☐

9321-
E☐EVS

59.047.032.023.513.07.03.92.51.5IN
52.047.032.023.519.510.55.93.82.3I0,max
88.570.548.035.319.510.55.93.82.3ImaxPNINnNMNMCS

0.80.80.8M0

0.251.340500.606C41-
0.60.60.6MN
2.41.81.2M0,max
2.41.81.2Mmax
201928714635neto

0.80.80.8M0

0.312.460000.506C60-
0.50.50.5MN
2.41.51.0M0,max
2.41.51.0Mmax
536870007000neto

1.51.51.5M0

0.511.540501.206F41-
1.21.21.2MN
4.43.42.0M0,max
4.43.42.0Mmax
156219732819neto

1.51.51.3M0

0.572.560000.906F60-
0.90.90.9MN
4.43.01.7M0,max
4.43.01.7Mmax
377357147000neto

2.02.01.8M0

0.641.640501.506I41-
1.51.51.4MN
6.24.22.6M0,max
6.24.22.6Mmax
138419802994neto

2.02.01.5M0

0.752.960001.206I60-
1.21.21.0MN
5.73.32.1M0,max
5.73.32.1Mmax
341454867000neto
3.33.33.1M0

1.002.340502.309D41-
2.32.32.3MN
9.46.24.2M0,max
9.46.24.2Mmax
200829374895neto

3.33.32.4M0

1.103.860001.809D60-
1.81.81.8MN
9.35.63.2M0,max
9.35.63.2Mmax
449270007000neto

4.24.23.5M0

1.202.537503.109F38-
3.13.13.1MN
12.07.75.2M0,max
12.07.75.2Mmax
217332504000neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Inverter 9300

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

9329-
E☐

9328-
E☐

9327-
E☐

9326-
E☐

9325-
E☐

9324-
E☐

9323-
E☐

9322-
E☐

9321-
E☐EVS

59.047.032.023.513.07.03.92.51.5IN
52.047.032.023.519.510.55.93.82.3I0,max
88.570.548.035.319.510.55.93.82.3ImaxPNINnNMNMCS

4.24.2M0

1.504.560002.409F60-
2.42.4MN
11.46.9M0,max
11.46.9Mmax
50357000neto
5.55.55.0M0

1.603.440503.809H41-
3.83.83.8MN
20.112.57.5M0,max
20.112.57.5Mmax
198829774250neto
5.54.5M0

1.906.060003.009H60-
3.03.0MN
11.76.7M0,max
11.76.7Mmax
70007000neto
7.57.54.7M0

1.904.240504.509L41-
4.54.54.2MN
20.811.76.7M0,max
20.811.76.7Mmax
279641544450neto

7.57.54.2M0

1.906.951003.609L51-
3.63.63.6MN
13.211.16.0M0,max
19.111.16.0Mmax
700070007000neto

6.46.45.9M0

1.102.619505.512D20-
5.55.55.3MN
17.711.67.6M0,max
17.711.67.6Mmax
91913581790neto

6.46.44.6M0

1.804.540504.312D41-
4.34.33.7MN
17.310.15.9M0,max
17.310.15.9Mmax
211632754344neto
11.411.410.9M0

1.603.8150010.012H15-
10.010.010.0MN
29.025.815.1M0,max
29.025.815.1Mmax
91810131676neto
11.49.8M0

2.805.735257.512H35-
7.57.5MN
24.113.5M0,max
24.113.5Mmax
24473618neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Inverter 9300

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

9329-
E☐

9328-
E☐

9327-
E☐

9326-
E☐

9325-
E☐

9324-
E☐

9323-
E☐

9322-
E☐

9321-
E☐EVS

59.047.032.023.513.07.03.92.51.5IN
52.047.032.023.519.510.55.93.82.3I0,max
88.570.548.035.319.510.55.93.82.3ImaxPNINnNMNMCS

15.015.0M0

2.805.9195013.512L20-
13.513.5MN
41.924.4M0,max
41.924.4Mmax
11581718neto

15.015.015.0M0

4.7010.2405011.012L41-
11.011.011.0MN
35.527.022.8M0,max
49.638.522.8Mmax
223627994287neto

11.011.08.5M0

1.454.515009.214D15-
9.29.28.0MN
29.020.212.1M0,max
29.020.212.1Mmax
6769281437neto

11.011.07.7M0

2.807.536007.514D36-
7.57.57.0MN
22.219.010.9M0,max
29.019.010.9Mmax
159321593479neto

21.017.3M0

2.506.6150016.014H15-
16.016.0MN
43.925.4M0,max
43.925.4Mmax
8001247neto

21.021.016.2M0

4.7011.9322514.014H32-
14.014.014.0MN
37.128.223.8M0,max
51.940.223.8Mmax
147118172875neto

28.028.0M0

3.609.7150023.014L15-
23.023.0MN
52.945.0M0,max
73.845.0Mmax
7881126neto

28.028.027.415.2M0

5.8015.0322517.214L32-
17.217.217.214.9MN
52.937.628.323.5M0,max
73.953.941.023.5Mmax
1672209626083953neto

37.037.037.0M0

4.2010.8135030.014P14-
30.030.030.0MN
80.061.852.5M0,max
105.186.352.5Mmax
573668998neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Inverter 9300

Selbstbelüftete Motoren

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

9329-
E☐

9328-
E☐

9327-
E☐

9326-
E☐

9325-
E☐

9324-
E☐

9323-
E☐

9322-
E☐

9321-
E☐EVS

59.047.032.023.513.07.03.92.51.5IN
52.047.032.023.519.510.55.93.82.3I0,max
88.570.548.035.319.510.55.93.82.3ImaxPNINnNMNMCS

37.037.035.819.8M0

7.1015.6322521.014P32-
21.021.021.017.5MN
61.843.933.027.4M0,max
86.463.047.927.4Mmax
1404182922993300neto

32.032.022.6M0

4.008.6142527.019F14-
27.027.022.0MN
68.358.233.0M0,max
86.058.233.0Mmax
74610561459neto

32.032.021.0M0

6.6014.0300021.019F30-
21.021.019.5MN
47.235.229.2M0,max
68.351.529.2Mmax
203325733352neto
51.051.043.6M0

6.0012.3142540.019J14-
40.040.040.0MN
96.072.460.8M0,max
129.0104.560.8Mmax
8399961376neto

51.051.051.039.3M0

9.1018.5300029.019J30-
29.029.029.029.0MN
79.572.450.236.8M0,max
127.6104.773.855.2Mmax
1817216228503150neto

64.064.047.5M0

7.2014.3135051.019P14-
51.051.046.4MN
106.779.669.5M0,max
155.5116.769.5Mmax
99611871400neto

64.064.058.743.1M0

10.0019.0300032.019P30-
32.032.032.032.0MN
87.679.653.939.6M0,max
144.3116.981.259.3Mmax
2298263829383000neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Inverter 9300

Fremdbelüftete Motoren IP54

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

9329-E☐9328-E☐9327-E☐9326-E☐9325-E☐9324-E☐9323-E☐9322-E☐EVS
59.047.032.023.513.07.03.92.5IN
52.047.032.023.519.510.55.93.8I0,max
88.570.548.035.319.510.55.93.8ImaxPNINnNMNMCS

7.57.55.9M0

1.203.016507.012D17-
7.07.05.3MN
17.711.67.6M0,max
17.711.67.6Mmax
91913581790neto

7.57.54.6M0

2.205.635256.012D35-
6.06.03.7MN
17.310.15.9M0,max
17.310.15.9Mmax
211632754344neto
12.812.810.9M0

1.704.1135012.012H14-
12.012.010.3MN
29.025.815.1M0,max
29.025.815.1Mmax
91810131676neto
12.89.8M0

3.707.5337510.512H34-
10.59.6MN
24.113.5M0,max
24.113.5Mmax
24473618neto
19.018.5M0

2.906.7165017.012L17-
17.017.0MN
41.924.4M0,max
41.924.4Mmax
11581718neto

19.019.017.2M0

5.7011.7390014.012L39-
14.014.014.0MN
35.527.022.8M0,max
49.638.522.8Mmax
223627994287neto

12.512.58.5M0

1.705.4135012.014D14-
12.012.08.0MN
29.020.212.1M0,max
29.020.212.1Mmax
6769281437neto

12.512.57.7M0

3.309.7300010.514D30-
10.010.07.0MN
22.219.010.9M0,max
29.019.010.9Mmax
159321593479neto

25.517.3M0

3.008.3120023.514H12-
23.517.2MN
43.925.4M0,max
43.925.4Mmax
8001247neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Inverter 9300

Fremdbelüftete Motoren IP54

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

9329-E☐9328-E☐9327-E☐9326-E☐9325-E☐9324-E☐9323-E☐9322-E☐EVS
59.047.032.023.513.07.03.92.5IN
52.047.032.023.519.510.55.93.8I0,max
88.570.548.035.319.510.55.93.8ImaxPNINnNMNMCS

25.525.516.2M0

6.0015.0277520.514H28-
20.520.516.1MN
37.128.223.8M0,max
51.940.223.8Mmax
147118172875neto

34.533.4M0

4.3011.8135030.514L14-
30.530.5MN
52.945.0M0,max
73.845.0Mmax
7881126neto

34.534.527.4M0

8.0020.8300025.514L30-
25.525.525.5MN
52.937.628.3M0,max
73.953.941.0Mmax
167220962608neto

43.543.540.1M0

4.6013.4105042.014P11-
42.042.040.0MN
80.061.852.5M0,max
105.186.352.5Mmax
573668998neto

43.543.535.8M0

9.1021.9262533.014P26-
33.033.033.0MN
61.843.933.0M0,max
86.463.047.9Mmax
140418292299neto

41.541.522.6M0

4.8011.3120038.019F12-
38.038.022.0MN
68.358.233.0M0,max
86.058.233.0Mmax
74610561459neto

41.539.9M0

9.7020.1285032.519F29-
32.532.5MN
47.235.2M0,max
68.351.5Mmax
20332573neto
70.570.543.6M0

7.9018.3120062.519J12-
62.562.543.4MN
96.072.460.8M0,max
129.0104.560.8Mmax
8399961376neto

70.570.555.5M0

15.1031.0285050.519J29-
50.550.550.5MN
79.572.450.2M0,max
127.6104.773.8Mmax
181721622850neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Auswahltabellen, Servo Inverter 9300

Fremdbelüftete Motoren IP54

ƒ DieDaten gelten für eineNetzanschlussspannung 3 x 400 Vund
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

9329-E☐9328-E☐9327-E☐9326-E☐9325-E☐9324-E☐9323-E☐9322-E☐EVS
59.047.032.023.513.07.03.92.5IN
52.047.032.023.519.510.55.93.8I0,max
88.570.548.035.319.510.55.93.8ImaxPNINnNMNMCS

86.086.047.5M0

9.0021.3120072.019P12-
72.072.046.4MN
106.779.669.5M0,max
155.5116.769.5Mmax
99611871400neto

86.086.058.7M0

15.8029.5285053.019P29-
53.053.053.0MN
87.679.653.9M0,max
144.3116.981.2Mmax
229826382938neto

ƒ I... [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS06C41- (selbstbelüftet)

MCS06C60- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS06F41- (selbstbelüftet)

MCS06F60- (selbstbelüftet)

V02-de_DE-01/20135.1 - 64

Servo-Synchronmotoren MCS
Technische Daten

5.1



Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS06I41- (selbstbelüftet)

MCS06I60- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS09D41- (selbstbelüftet)

MCS09D60- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS09F38- (selbstbelüftet)

MCS09F60- (selbstbelüftet)

5.1 - 67V02-de_DE-01/2013

Servo-Synchronmotoren MCS
Technische Daten

5.1



Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS09H41- (selbstbelüftet)

MCS09H60- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS09L41- (selbstbelüftet)

MCS09L51- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS12D17 (fremdbelüftet)

MCS12D20- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS12D35- (fremdbelüftet)

MCS12D41- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS12H14- (fremdbelüftet)

MCS12H15- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS12H34- (fremdbelüftet)

MCS12H35- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS12L17- (fremdbelüftet)

MCS12L20- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS12L39- (fremdbelüftet)

MCS12L41- (selbstbelüftet)

5.1 - 75V02-de_DE-01/2013

Servo-Synchronmotoren MCS
Technische Daten

5.1



Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS14D14- (fremdbelüftet)

MCS14D15- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS14D30 (fremdbelüftet)

MCS14D36- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS14H12- (fremdbelüftet)

MCS14H15- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS14H28- (fremdbelüftet)

MCS14H32- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS14L14- (fremdbelüftet)

MCS14L15- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS14L30- (fremdbelüftet)

MCS14L32- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS14P11- (fremdbelüftet)

MCS14P14- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS14P26- (fremdbelüftet)

MCS14P32- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS19F12- (fremdbelüftet)

MCS19F14- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS19F29- (fremdbelüftet)

MCS19F30- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS19J12- (fremdbelüftet)

MCS19J14- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS19J29- (fremdbelüftet)

MCS19J30- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS19P12 (fremdbelüftet)

MCS19P14- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS19P29- (fremdbelüftet)

MCS19P30- (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS06C41L (selbstbelüftet)

MCS06C60L (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS06F41L (selbstbelüftet)

MCS06F60L (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS06I41L (selbstbelüftet)

MCS06I60L (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS09D41L (selbstbelüftet)

MCS09D60L (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS09F38L (selbstbelüftet)

MCS09F60L (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS09H41L (selbstbelüftet)

MCS09H60L (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS09L41L (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS12D20L (selbstbelüftet)

MCS12D41L (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS12H15L (selbstbelüftet)

MCS12H30L (selbstbelüftet)
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Drehmomentkennlinien

ƒ Die Daten gelten für eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS12L20L (selbstbelüftet)
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Abmessungen, selbstbelüftet

MCS06IMCS06FMCS06C
215185155[mm]kR☐0 / C40 B0
233204174[mm]kR☐0 / C40 P☐
297266237[mm]kS☐☐ / E☐☐ B0
315285255[mm]kS☐☐ / E☐☐ P☐

82[mm]k5S☐☐ / E☐☐
86[mm]g2

ƒ Drehzahl- / Winkelgeber: RS0 / C40 / SR☐ / E☐☐
ƒ Bremse: B0 / P☐

wvyn4n3m4m3x4x3g3g1
[°][°][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

230190302828404029197777MCS06

tul2l1ld2d

-0.7 ... 0.3k6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm]

12.54.0182.023M411MCS06

s2f2e2c2b2a3
j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm]

5.52.57586062MCS06
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Abmessungen, selbstbelüftet

MCS12LMCS12HMCS12DMCS09LMCS09HMCS09FMCS09D
308268228293253233213[mm]kR☐0 / C40 B0
328288248313273253233[mm]kR☐0 / C40 P☐

1413[mm]k5R☐0 / C40
7267[mm]g2

357317277344304284264[mm]kS☐☐ / E☐☐ B0
377337297364324304284[mm]kS☐☐ / E☐☐ P☐

6364[mm]k5S☐☐ / E☐☐
8981[mm]g2

MCS19PMCS19JMCS19FMCS14PMCS14LMCS14HMCS14D
380320280371331291251[mm]kR☐0 / C40 B0
424364314399359319279[mm]kR☐0 / C40 P☐

1524[mm]k5R☐0 / C40
78[mm]g2

429369329421381341301[mm]kS☐☐ / E☐☐ B0
473413363449409369329[mm]kS☐☐ / E☐☐ P☐

6474[mm]k5S☐☐ / E☐☐
101[mm]g2

ƒ Drehzahl- / Winkelgeber: RS0 / C40 / SR☐ / E☐☐
ƒ Bremse: B0 / P☐
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Abmessungen, selbstbelüftet

wvyn4n3m4m3x4x3g3g1
[°][°][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

2601953528284040
44209090MCS09

4622105105MCS12

wvyn4n3m4m3x4x3g3g1
[°][°][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

260195

35

28

28

40

40

4824117117

MCS14D15-

MCS14D36-

MCS14H15-

MCS14H32-

MCS14L15-

20518045753629126146MCS14L32-

26019528404824117117MCS14P14-

20518045753629126146MCS14P32-

2601952840
48
75 1)

24
51 1)

142142MCS19F14-

2051804575
36
63 1)

29
56 1)

151171MCS19F30-

2601952840
48
75 1)

24
51 1)

142142MCS19J14-

2051804575
36
63 1)

29
56 1)

151171MCS19J30-

2601952840
48
75 1)

24
51 1)

142142MCS19P14-

2051804575
36
63 1)

29
56 1)

151171MCS19P30-

tul2l1ld2d

-0.7 ... 0.3k6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm]

16.05.0252.530M514MCS09

21.56.0324.040M619MCS12

27.0
8.0

40
5.0

50M824MCS14

31.05060M1028MCS19

s2f2e2c2b2a3a2
j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

7.03.010088089120MCS09

10.0
3.5

1309110116160MCS12

12.016513130143188MCS14

14.04.021511180192250MCS19

Bei Ausführung mit Bremse (P☐)1)
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Abmessungen, fremdbelüftet

MCS19PMCS19JMCS19FMCS14PMCS14LMCS14HMCS14DMCS12LMCS12HMCS12D
487427387459419379339381341301[mm]kR☐0 / C40 B0
531471421488448408368401361321[mm]kR☐0 / C40 P☐

12611592[mm]k5R☐0 / C40
525465425512472432392424384344[mm]kS☐☐ / E☐☐ B0
569509459541501461421444404364[mm]kS☐☐ / E☐☐ P☐

165169135[mm]k5S☐☐ / E☐☐
212167140[mm]g
210163140[mm]g2

ƒ Drehzahl- / Winkelgeber: RS0 / C40 / SR☐ / E☐☐
ƒ Bremse: B0 / P☐
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Abmessungen, fremdbelüftet

w2w1wvyn6n4n3m6m4m3x6x4x3g6g3g1
[°][°][°][°][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1301201601603528

28

2837

40

40

674016107105105

MCS12D17

MCS12D35

MCS12H14

MCS12H34

MCS12L17

MCS12L39

93

4420

115

117117

MCS14D14

MCS14D30

MCS14H12

45753124126146MCS14H28

28404420117117MCS14L14

45753124126146MCS14L30

28404420117117MCS14P11

45753124126146MCS14P26

2840

96

43
70 1)

19
46 1)

142

142142MCS19F12

4575
31
58 1)

24
51 1)

151171

MCS19F29

MCS19J12

MCS19J29

MCS19P12

MCS19P29

tul2l1ld2d

-0.7 ... 0.3k6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm]

21.56.0324.040M619MCS12

27.0
8.0

40
5.0

50M824MCS14

31.05060M1028MCS19

s2f2e2c2b2a3a2
j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

10.0
3.5

1309110116160MCS12

12.016513130143188MCS14

14.04.021511180192250MCS19

Bei Ausführung mit Bremse (P☐)1)
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Permanentmagnetbremse

Wird keine passende Spannung (falsche Größe, falsche Polarität) an
dieBremsegelegt, fällt dieseeinundkanndurchdenweiterdrehenden
Motor überhitzt und zerstört werden.

Die Servo-Synchronmotoren MCS können mit eingebauten Perma-
nentmagnet-Haltebremsen für DC 24 V ausgestattet werden. Die
Bremsen werden nach Abschalten der Versorgungsspannung aktiv

Kürzeste Schaltzeitender Bremsenwerdendurchgleichstromseitiges
SchaltenderSpannungerreicht. Zur FunkentstörungundzurErhöhung

(Ruhestromprinzip). BeimEinsatzderBremsenals reineHaltebremsen
tritt praktisch kein Verschleiß an den Reibflächen auf.

der Lebensdauer der Relaiskontakte ist hierbei ein Funkenlöschglied
erforderlich.Bei Fahrachsenwirddurchdie Einhaltungdes zulässigenMassenträg-

heitsverhältnisses Last/Bremsmotor (JL / JMB) sichergestellt, dass die
zulässige Höchstschaltarbeit der Bremse nicht überschritten wird
und mindestens 2000 Notstopp-Funktionen aus einer Drehzahl von
3000 r/min heraus durchgeführt werden können.
BeiHubachsenwirkt zusätzlichdas ausderGewichtskraft resultieren-
de Lastmoment. Für diesen Fall gelten die Angaben zu JL / JMB nicht.

Achtung:
Die eingesetzten Bremsen sind keine Sicherheitsbremsen in dem
Sinne, als dass nicht durch unbeeinflussbare Störfaktoren, z. B.
Öleintritt, eine Drehmomentreduzierung auftreten kann!

Bei langen Motorzuleitungen ist der ohmsche Spannungsabfall ent-
lang der Leitung zu beachten und durch eine höhere Spannung am
Leitungseingang zu kompensieren.

Für Lenze-Systemleitungen gilt:

Permanentmagnet-Haltebremse
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Permanentmagnetbremse

Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

JL/JMBJMBmQE 4)t2 1)t1 1)JIN 2)MavMNMNUN, DC 3, 5)

120 °C120 °C20 °C

[kgcm²][kg][J][ms][ms][kgcm²][A][Nm][Nm][Nm][V]

22.10.26

0.3030.030.015.00.120.340.602.002.20

24

MCS06C

16.60.34MCS06F

13.30.42MCS06I

36.42.17

0.80

400

40.020.0

1.070.65

4.506.008.00

MCS09D

30.52.57MCS09F

26.32.97MCS09H

19.93.87MCS09L

15.05.07

0.9043.013.07.0010.012.0

MCS12D

8.708.40MCS12H

5.9011.7MCS12L

10.511.3

1.9064015015.03.200.888.0018.022.0

MCS14D

6.5017.4MCS14H

3.9026.6MCS14L

2.4037.9MCS14P

5.2077.43.10235011396.012.40.9315.032.037.0MCS19F

Bemessungsdaten mit erhöhtem Bremsmoment

JL/JMBJMBmQE 4)t2 1)t1 1)JIN 2)MavMNMNUN, DC 3, 5)

120 °C120 °C20 °C

[kgcm²][kg][J][ms][ms][kgcm²][A][Nm][Nm][Nm][V]

36.42.17

0.8040040.020.01.070.657.0010.012.0

24

MCS09D

30.52.57MCS09F

26.32.97MCS09H

19.93.87MCS09L

24.37.10

1.2089090.016.03.130.7112.019.024.0

MCS12D

16.310.4MCS12H

12.113.7MCS12L

22.220.5

3.10235011396.012.40.9315.032.037.0

MCS14D

16.926.6MCS14H

12.335.8MCS14L

9.1047.1MCS14P

2.20135
4.30210090.030.030.01.2943.080.0100

MCS19J

1.20190MCS19P

Verknüpf- und Trennzeiten gelten für Nennspannung (± 0 %) und Schutzbe-
schaltung der Bremsenmit Varistor bei gleichstromseitigem Schalten. Ohne
Schutzbeschaltung können sich die Zeiten verlängern.

1)

Die Ströme sind dieMaximalwerte bei kalter Bremse (Angabe zur Dimensio-
nierung der Stromversorgung). Die Werte bei betriebswarmemMotor sind
deutlich niedriger.

2)

Bei DC 24 V Bremse: geglättete Gleichspannung, Welligkeit ≤ 1 %.3)

Höchstschaltarbeit pro Notstopp mit n = 3000 r/min für mindestens 2000
Notstopps.

4)

Spannungstoleranz: -10 ... +5%5)
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Resolver

Ständergespeister Resolvermit zwei um90° versetzten Ständerwick-
lungen und einer Läuferwicklung mit Transformatorwicklung.

Drehzahl- / Winkelgeber

RV0RS01)

Produktschlüssel

RV03RS0
Auflösung

0.80[']Winkel
Genauigkeit

-10 ... 10[']
Absolute Positionierung

1 Umdrehung
Max. Drehzahl

8000[r/min]nmax

Max. Eingangsspannung

10.0[V]Uin,maxDC
Max. Eingangsfrequenz

4.00[kHz]fin,max

Übersetzungsverhältnis

0.30± 5 %Ständer / Läufer
Läuferimpedanz

51 + j90[Ω]Zro
Ständerimpedanz

102 + j150[Ω]Zso
Impedanz

44 + j76[Ω]Zrs
Min. Isolationswiderstand

10.0[MΩ]Rbei DC 500 V
Polpaarzahl

1
Max. Winkelfehler

-10 ... 10[']
Zuordnung Inverter

E84AVTC
E94A
ECS

EVS93

1) Produktschlüssel > Drehzahl- / Winkelgeber6 -

Drehzahlabhängige Sicherheitsfunktionen

geeignet für Sicherheitsfunktion

JaNein
Max. zulässige Winkelbeschleunigung

56000[rad/s2]αMCS06

19000[rad/s2]αMCS09 ... MCS19 2)

Funktionale Sicherheit

SIL3IEC 61508

bis zu Performance Level eEN 13849-1

2) 1-Geber-Konzepte mit Resolvern10 -
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Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Geberart

SinCos-AbsolutwertTTL-Inkremental
Drehzahl- / Winkelgeber

SVSSRSEQIC401)

Produktschlüssel

AS1024-8V-K2AS1024-8V-HAM32-5V-EIK4096-5V-T
Gebertyp

Single-turnMulti-turnSingle-turn
Impulse

1024324096
Ausgangssignale

1 VssTTL
Schnittstellen

HiperfaceEnDat
Absolute Umdrehung

140960
Auflösung

0.401.30[']Winkel 2)

Genauigkeit

-0.8 ... 0.8-5 ... 5-1 ... 1[']
Min. Eingangsspannung

7.004.754.50[V]Uin,minDC
Max. Eingangsspannung

12.05.255.50[V]Uin,maxDC
Max. Drehzahl

6000120007324[r/min]nmax

Max. Stromaufnahme

0.0800.170.075[A]Imax

Grenzfrequenz

2006.00500[kHz]fmax

Zuordnung Inverter

E84AVTCE94AE94P
E94A
ECS

EVS93

1) Produktschlüssel > Drehzahl- / Winkelgeber6 -

Abhängig vom Inverter.2)

Drehzahlabhängige Sicherheitsfunktionen

geeignet für Sicherheits-
funktion

JaNeinNeinNein
Max. zulässige Winkelbe-
schleunigung

970000[rad/s2]αMCS06

240000[rad/s2]αMCS09 ... MCS19
Funktionale Sicherheit

SIL2IEC 61508

bis zu Performance
Level d

EN 13849-1
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Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Geberart

SinCos-Absolutwert
Drehzahl- / Winkelgeber

EQNECNSVMSRM
Produktschlüssel

AM2048-5V-EAS2048-5V-EAM1024-8V-K2AM1024-8V-H
Gebertyp

Multi-turnSingle-turnMulti-turn
Impulse

20481024
Ausgangssignale

1 Vss
Schnittstellen

EnDatHiperface
Absolute Umdrehung

409614096
Auflösung

0.40[']Winkel
Genauigkeit

-0.6 ... 0.6-0.8 ... 0.8[']
Min. Eingangsspannung

4.757.00[V]Uin,minDC
Max. Eingangsspannung

5.2512.0[V]Uin,maxDC
Max. Drehzahl

120006000[r/min]nmax

Max. Stromaufnahme

0.250.150.080[A]Imax

Grenzfrequenz

200[kHz]fmax

Zuordnung Inverter

E94AE84AVTC
E94A
ECS

EVS93

Abhängig vom Inverter.1)

Drehzahlabhängige Sicherheitsfunktionen

geeignet für Sicherheits-
funktion

NeinNeinJaNein
Max. zulässige Winkelbe-
schleunigung

970000[rad/s2]αMCS06

240000[rad/s2]αMCS09 ... MCS19
Funktionale Sicherheit

SIL2IEC 61508

bis zu Performance
Level d

EN 13849-1
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Fremdlüfter

Bemessungsdaten 50 Hz

PhasenzahlSchutzart

INPNUN, ACUmaxUmin

[A][kW][V][V][V]

0.120.019230240210

1IP54

F10
MCS12

0.220.018115122104F50

0.25
0.040

230240210F10
MCS14

0.53115122104F50

0.260.060230240210F10
MCS19

0.450.047115122104F50

Bemessungsdaten 60 Hz

PhasenzahlSchutzart

INPNUN, ACUmaxUmin

[A][kW][V][V][V]

0.120.019230240210

1IP54

F10
MCS12

0.220.018115122104F50

0.25
0.040

230240210F10
MCS14

0.53115122104F50

0.260.060230240210F10
MCS19

0.450.047115122104F50
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Temperaturüberwachung

Die in denMCS-Motoren eingesetzten Temperatursensoren überwa-
chendieMotortemperatur kontinuierlich.Die Temperaturinformation
wirdmit der Systemleitung des Rückführsystems an den Servoregler
übermittelt. Aufgrundunterschiedlicher physikalischer Bedingungen
gibt es bei den MCS-Motoren zwei unterschiedliche Temperatur-
Überwachungsmechanismen (inbeidenFällenkeinMotor-Vollschutz).

MCS06
Bei diesemMotor wird die Wicklungstemperatur eines Wicklungs-
stranges mit einem Temperatursensor Typ KTY 83-110 überwacht.

MCS09 ... 19
DieseMotorenwerdenüber drei in Reihegeschaltete Temperatursen-
soren (1x KTY 83-110 + 2x PTC 150 °C ) überwacht. Dadurch wird er-
reicht, dass im erlaubten Betriebsbereich die Temperatur desMotors
mit hoherGenauigkeit ermitteltwird und zugleich beiÜbertempera-
tur in einem derWicklungsstränge die im Regler konfigurierte Über-
temperaturreaktion ausgeführt wird.

Widerstandsänderung

ƒ Bei SpeisungderGebermit einemMessstromvon1mAgilt obiger
Zusammenhang zwischen Temperatur und gemessenemWider-
stand.
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Klemmenkasten

Der Klemmenkasten weist großzügig bemessenen Raum für die
kundenseitigeVerdrahtung sowiegroßflächigeSchirmauflageflächen

Falls ein Servomotor an eine bereits vorhandene Leitung angeschlos-
sen werden soll, oder aus anderen Gründen kein Steckeranschluss

für einen sicheren EMV-gerechten Anschluss auf. Der Kabelabganggewünschtwird, kannderAnschluss auchüber einenKlemmenkasten
erfolgen. kann den Erfordernissen entsprechend rechts- oder linksseitig erfol-

gen.
Umhierbei die erforderlicheVibrationsfestigkeit der Kabelanschlüsse
bei hinreichendem Kontaktdruck langfristig sicherzustellen, sind die
Anschlussklemmen als Zugfederklemmen ausgeführt.

BeiMCS06undbei der Ausführungmit Fremdlüfter ist ein Anbaudes
Klemmenkastens nicht möglich.

Anschlüsse

1: Leistungsanschluss (Klemmen bis 65 A belastbar) + Bremsenanschluss.

2: Winkel- / Drehzahlgeberanschluss + Temperatursensoranschluss.

3: PE-Anschluss.

4: Großflächige Schirmauflagefläche.

5: Öffnungen für Verschraubungen 2x M32, 2x M25, 2x M20. Die Öffnungen
sind zugegossen und können kundenseitig nach Bedarf geöffnet werden.
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Klemmenkasten

Abmessungen

x1g4
[mm][mm]

8121MCS09

5136MCS12

3
147MCS14

172MCS19
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Steckverbinder ICN

Der elektrische Anschluss an die Servomotoren erfolgt serienmäßig
über Steckverbinder in der Ausführung ICN.

Die Steckverbinder sindum270°drehbarundmit einemBajonettver-
schluss für SpeedTec-Steckverbinder ausgestattet. Da der Verschluss

Der Anschluss desMotors und der Bremse erfolgt in einem Steckver-
binder.

des Steckverbinders zusätzlichmitherkömmlichenÜberwurfmutternDer Anschluss an die Rückführung/Temperaturüberwachung und
den Fremdlüfter wird jeweils über einen separaten Steckverbinder
realisiert.

kompatibel ist, können vorhandene Gegenstecker mit Schraubver-
schluss problemlos weiterverwendet werden.

Anschluss der Leistung und Bremse

ƒ MCS06 ... 12

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Haltebremse +BD11

Haltebremse -BD22

SchutzleiterPEPE

Leistung Strang UU4

Leistung Strang VV5

Leistung StrangWW6

ƒ MCS14 ... 19

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Nicht belegt
1

2

Haltebremse +BD1+

Haltebremse -BD2-

SchutzleiterPEPE

Leistung Strang UUU

Leistung Strang VVV

Leistung StrangWWW
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Steckverbinder ICN

Anschluss der Rückführung

ƒ Resolver

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Transformatorwicklungen
+Ref1

-Ref2

Versorgung: Elektronisches Typenschild+VCC ETS3

Ständerwicklungen Cosinus
+COS4

-COS5

Ständerwicklungen Sinus
+SIN6

-SIN7

Nicht belegt

8

9

10

Temperaturfühler KTY
+KTY11

-KTY12

ƒ Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber Hiperface

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Spur B/+SINB1

Spur A invers/-COSA¯2

Spur A/+COSA3

Versorgung ++UB4

MasseGND5

Nullspur invers/-RS485Z¯6

Nullspur/+RS485Z7

Nicht belegt8

Spur B invers/-SINB¯9

Nicht belegt10

Temperaturfühler KTY
+KTY11

-KTY12
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Steckverbinder ICN

Anschluss der Rückführung

ƒ SinCos-Absolutwertgeber mit EnDat-Schnittstelle

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Versorgung UP SensorUP Sensor1

Nicht belegt
2

3

Versorgung 0 V Sensor0 V Sensor4

Temperaturfühler KTY
+KTY5

-KTY6

Versorgung ++UB7

Takt EnDat-SchnittstelleTakt8

Takt invers EnDat-SchnittstelleTakt¯9

MasseGND10

Gehäuseschirm des GebersSchirm11

Spur BB12

Spur B invers/-SINB¯13

Daten EnDat?SchnittstelleDaten14

Spur AA15

Spur A inversA¯16

Daten invers EnDat?SchnittstelleDaten¯17

Anschluss des Fremdlüfters

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

SchutzleiterPEPE

Lüfter
U11

U22

Nicht belegt

3

4

5

6
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Webversion

Lenze SE
Hans-Lenze-Straße 1
D-31855 Aerzen
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