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Grundausstattung und Optionen

Steuerung und Software —

(q systec” 7~

T =) | L.

g
c
=
= c o
S & o
=) ;"5 =
- =]
® = Grundausstattung 'g & 8 g
°
= c
. c
® = Ausstattungsoptionen § 5 5 5
E g £ ¥ =
g 2 g = 9
@ = c (7]
S 2 2 g €
\ 2] b3 3 x e
Xemo R comfort (Schrittmotorsteuerung) ~ ® e o o
[ [ ]

Xemo E comfort (Servomotorsteuerung)
/ Encoder-Ausgang ° [

Positionsiiberwachung  © o | o

zusitzliche digitale Ein- und Ausgénge © & o & o

kundenspezifische Befehls- und Meldeelemente
auf der Tastatur

Bahnsteuerung e o | o o
LabVIEW VI °
\Windows DLL °
Xemo print °
Xemo bond °

Xemo screw @
Xemo mill °

Automation-Base-Navigator © & o & o

Foto Frasen: © LianeM - fotolia.de
Foto Bohren; © Marijan Kucan - fotolia.de

Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. Doku-Nr.: 811-72-1.1

QstechbH * Nottulner Landweg 90 ¢ D-48161 Miinster * Tel.: +49 2534/8001—19

info@systec.de ¢ www.automation-base.de

Aller Automation Anfang\

(q systec” 7~

automation base

Datenblatt

Systec Automation Base

Das ist der wirtschaftliche Einstieg in die Industrie-
automation. Konstrukteure konzentrieren sich ganz
auf ihre Anwendung. Die Systec GmbH steuert ihre
Kompetenz fiir das Maschinenbau-Engineering bei:
Eine kompakte und komplette Basisautomatisierung.
Sie sparen sich den Aufwand fiir Umhausung,
Sicherheitsausstattung, Verfahrsystem, Steuerung,
Motoren, Antriebe, Referenzschalter, Endschalter,
Montage, Inbetriebnahme, Software.

Maschinenbau war nie leichter: Kombinieren Sie die verschiedenen Elemente der
Automation Base oder wahlen Sie eines der bereits sinnvoll ausgestatteten und leicht
erweiterbaren Anwendungspakete.

Anwendungspakete:

Schrauben und

Kennzeichnen
Bohren

Messen und

. Frasen
Priifen

Kleben und
Dosieren
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Konstruktion aus lackierten Stahlprofilen . IBH - IBE . DriveSet M126
(910 x 910 x 1000 mm) (Verfahrweg: 400 mm, Geschwindigkeit: 0,1 m/s, L4
Umbhausungskonstruktion aus AluProfilen © & o & o Tragfdhigkeit: 5 kg, Wiederholgenauigkeit: 0,1 mm)
Unterkonstruktion . IN . BN . DriveSet MR131A
(910 x 910 x 1000 mm) (Verfahrweg: 360°, Geschwindigkeit: 40 U/min, ° o L
Sichtglasverkleidung, . . Tragfahigkeit: 5 kg, Wiederholgenauigkeit: 0,3 °)
vorn und oben offen T
riveSe
Slchtgl:)asverklt:;:lung, ° (Verfahrweg: 400 x 400 mm, Geschwindigkeit: 0,1 m/s, ~ © ° L4
oben geschiossen Tragfahigkeit: 5 kg, Wiederholgenauigkeit: 0,1 mm)
Lichtdichte Flichenelemente o B [
- riveSet
Schiebetiir © o ° o ° (Verfahrweg: 400 x 400 mm, Geschwindigkeit: 0,4 m/s, ~ ©
- e S~ . Tragféhigkeit: 5 kg, Wiederholgenauigkeit: 0,1 mm)
_ @ @@ @@ -
Pneumatische Hubtiir © & o @ DriveSet M239
(Verfahrweg: 400 x 400 mm, Geschwindigkeit: 1 m/s, C
Rolltor o o o o Tragfahigkeit: 5 kg, Wiederholgenauigkeit: 0,1 mm)
\ o o
Lichtgitter ® e | o DriveSet M329

Nutenplatte (800 x 500 mm) @ ° ° ° ° (Verfahrweg: 400 x 400 x 160 mm, Geschwindigkeit: 0,1 m/s, o
] Tragfahigkeit: 5 kg, Wiederholgenauigkeit: 0,025 mm)
Vakuumtisch ~ © o | o | o é \
. . DriveSet M333
Syt StEriet et WennSTl;tlezlleeI:tlzsscS::Iit:t; © (Verfahrweg: 400 x 400 x 160 mm, Geschwindigkeit: 0,4 m/s, B ° ®
4 ! 8 Tragfahigkeit: 5 kg, Wiederholgenauigkeit: 0,1 mm)

Sicherheits-Zuhaltung (Kabine kann nur durch

Schliisselbetétigung geoffnet werden) ° ° DriveSet M239E
Zwei-Hand-Bedienung (System bewegt sich nur (Verfahrweg: 400 x 400 mm, Geschwindigkeit: 1 m/s, @ o o
durch zweihandige Tastenbetitigung) O O Tragféhigkeit: 5 kg, Wiederholgenauigkeit: 0,1 mm)
Sicherheitsschliisselschalter o zusatzlicher pneumatischer Arbeitshub © & o




